Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdti&vlanych D.05.03.11

D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych narano
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iylnia i Odbioru Robo6t Budowlanych wymagania dotycce
wykonania iodbioru Rob6t budowlanych w ramach iraafi zadania: Biezace utrzymanie sieci drég wraz
z obiektami inzynierskimi, ktérych zarzgdca jest Prezydent Miasta w Rbrowie Goérniczej w dzielnicach: tosid,

t eka, Okradzionéw, Bleddw, Zabkowice, Ujejsce, Strzemieszyce, Trzebiestawice, dznawa.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokturRemetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem frezowania
nawierzchni zgodnie z Dokumentaéjrojektov.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- wykonanie frezowania nawierzchni z mieszanki milmerdoitumicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimne kontrolowany proces skrawania goérnej warstwy inesghni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na odtoma gigbokas¢.

1.4.2. Frezarka drogowa maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3. Pozostate okéenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORBzgodne z zamieszczonymi w STWiIORB
DM 00.00.00 "Wymagania ogoine".

1.5. Ogolne wymagania dotycyce Robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg”.
Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za zgoditae Dokumentagj Projektovs, STWIORB
i poleceniami Zamawiagego/Irzyniera.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

— warunkow bezpieczstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zaméwidé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikaméwi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogblne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pamav STWIORB DM 00.00.00
-~Wymagania ogélne”.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

3.2. Sprat do wykonania robét
Do frezowania nawierzchni na zimno nglestosowa frezarki drogowe umidiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej
na zimno na ok&bona gigbokas¢ z doktadnécia okreslong w pkt. 5 niniejszej STWIORB.
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Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhmchowanie wymaganej rowdwd oraz pochylé poprzecznych
i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Wymagadwnai¢ okreslono w pkt. 5 niniejszej STWIORB. Do matych robét
(naprawy) Irtynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokd¢ bebna frezujcego powinna hiydobrana zalaie od zakresu robét. Przy lokalnych naprawachokoét bebna
moze by dostosowana do szerdakd skrawanych elementdéw nawierzchni. Przy frezowanatej jezdni szeroké bebna
skrawajicego powinna by co najmniej rdwna 1200 mm. Przyzgah robotach frezarki mugzby¢ wyposaone w
przendnik sfrezowanego materiatu, poge¢go go z jezdni na samochody. Przy pracach prawgdh na terenie
zabudowanym frezarki musby¢ zaopatrzone w systemy odpylania. W terenie niedmlvanym frezarki powinny lgy
zaopatrzone w systemy odpylania. $prazyty do frezowania nawierzchni powinien odpowiageod wzgédem typu i
ilosci wymaganiom zawartym w PZJ i bygaakceptowany przez Zamawizggo/Ireyniera.

Wydajnai¢ frezarek powinna zapewnivykonanie robot przy jak najmniejszych zakiécehiagchu.

4. Transport

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagagdlne".

4.2. Transport materiatow

Transport powinien kytak zorganizowany, aby zapewrprae frezarek bez postoju. Materiat e by wywozony
dowolnymisrodkami transportowymi.

Materiat z frezowania jest wias§eia Wykonawcy i naley go wywiez¢ z terenu budowy.

5. Wykonanie Robo6t

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w STWIORB @MO0.00 "Wymagania ogdine".

Wykonawca przedstawi Zamawigagmu/lrzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaji Robot oraz
Program Zapewnienia Jadad uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie frezowania

Przed przysipieniem do wykonania rob6t Wykonawca zobgeainy jest do spogzzenia we wlasnym zakresie i na

whasny koszt projektu roboczego zawigrago:

- plan rzdnych powierzchni istniggej warstwy goérnej w przekrojach prostopadtych do drogi i
odlegtych od siebie o nie gdej niz 10 m,

- naniesienie na plan ¢gdnych, w oparciu o dane Dokumentacji Projektowejubgsci warstw
nawierzchni, ktére podlegadeds frezowaniu.

Wykonawca jest zobowkany do wykonania inwentaryzacji geodezyjnej prized wykonaniu frezowania.

Nawierzchnia powinna léyfrezowana do gbokdsci, szerokéci i pochyler zgodnych z DokumentacjProjektovy z

doktadndcia £ 5 mm.

Nieréwndci sfrezowanej powierzchni mierzonegtdmetrove zgodnie z BN-68/8931-04, przyyciu klina pomiarowego

0 szerokéci 40 mm, nie powinny wynaSiwigcej niz 8 mm.

Jezeli ruch drogowy ma by dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wowczas, ze wzglow bezpieczistwa

nalezy speiné nastpujace warunki:

a) nalezy usunyé scigty materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysbkmdiwnych pionowych kraedzi nie mae przekracza
40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegaych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgimika (§cieku) dopuszcza gi
wickszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokasci wigckszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydilinowo $cigte.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady dotyaee kontroli jakéci Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t
Kontrola jak@ci Rob6t podczas frezowania nawierzchni na zimneia obejmowé pomiary okrélone w tablicy 1.
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Tablica 1. Zakres cgstotliwosci bada kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

Lp. Wiaéciwosé Czstotliwos¢ bada kontrolnych
1. Réwndg¢ podiwzna tat 4-metrovg co 20 m

2. Réwna¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 m

3. Spadki poprzeczne co 50 m

4. Szeroké& frezowania co50m

5. Gkbokai¢ frezowania na bigco

6.3. Dopuszczalne tolerancje

Sfrezowana powierzchnia nawierzchni powinnéa byodna z DokumentagcProjektovy, z nasgpujgcymi tolerancjami:
rownas¢ podiwzna i poprzeczna jak w pkt. 5.2.

spadek poprzeczny0,5%,

szerokd¢ frezowania - petna,

gtebokas¢ frezowaniat 5Smm.

7. Obmiar robo6t

7.1. Wymagania ogélne dotycgce obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest jeden metr kwadratowy fjnsfrezowanej powierzchni o okienej grubdci zgodnie z
Dokumentacj Projektov.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMO@O "Wymagania ogodine".

8.2. Spos6b odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektovs i STWIORB, jereli wszystkie badania i pomiary
wg pkt.6 niniejszej STWIORB daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodsoi, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wens¢ za niezgodne z
Dokumentacj Projektovy i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Placi st za jeden metr kwadratowy grfrezowanej nawierzchni po dokonaniu odbioru wgkiu 8.

Cena jednostkowa jest cewsredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbiaz Programu Zapewnienia Jé&kio

— prace pomiarowe,

— zakup i transport wszystkich niezinych materiatéw,

— zastosowanie materialow pomocniczych koniecznyclprdaidtowego wykonania robot lub wynikaych z przygtej
technologii robot,

- oznakowanie robdt,

— oczyszczenie nawierzchni,

— frezowanie na oki&tong glebokasc,

- wywiezienie sfrezowanego materiatu,

— uporzidkowanie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiaréw nawierzchni po frezowaniu,

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej staimiejgcego i po frezowaniu w celu oktenia ilasci pozyskanego
destruktu,

- oznakowanie rob6t i jego utrzymanie.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanoawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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