Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&vlanych M.18.01.99

M.18.01.99 Wymiana wkiadki neoprenowej dylatacji sezelnych
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyéinia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania dotycce
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach ireaji zadania:Biezace utrzymanie sieci dr6g wraz
z obiektami inzynierskimi, ktdrych zarzadca jest Prezydent Miasta w Qybrowie Gérniczej w dzielnicach: Losid,

t eka, Okradziondw, Bledéw, Zabkowice, Ujejsce, Strzemieszyce, Trzebiestawice, Gznawa.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdtd®&wlanych jest stosowana jako Dokument Przetargowy
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuyszystkie czynnéci umazliwiajace i magce na celu wykonanie i
odbior robo6t budowlanych zwganych z wymiagn uszkodzonych wktadek neoprenowych dylatacji szoagd
stalowych .

Roboty, ktérych dotyczy STWIORB , obejmujvszystkie czynnii umazliwiajace i majce na celu wykonanie
wymiany uszkodzonych wktadek neoprenowych dylatsojizelnych stalowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Dylatacja szczelna- uradzenie dylatacyjne szczelne w postaci wkiadki neppwej ugtej w stalowe obejmy
wbudowane w konstrukgjniosica obiektu

1.4.2.0Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowzujacymi normami i przepisami zawartymi w pkt
10 nieniejszej STWIORB oraz olteniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 "Wymaganigdhe".

1.5. Ogodlne wymagania dotycce Robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganiang'.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kowykonania robét i ich zgodiké z Dokumentag Projektovd,
STWIORB i poleceniami liyniera.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

— ochronysrodowiska,;

— warunkow bezpiecZstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

podano w STWlORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowigé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zamodwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogoine
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav STWIORB DM.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wkiadka neoprenowa -odpowiednia dla danego typu dylataciji.

2.3. Sruby stalowe — mocujce wktadki neoprenowe za pomostalowych listew - w przypadku dylatacji starszego
typu.

Producent powinien wystawiswiadectwo jakéci na wktadki neoprenowe, ktére powinno zawderklauzuk
dopuszczenia do stosowania wystawipnzez Instytut Badawczy Drog i Mostow.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
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Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania rob6t
Do wymiany wkiadek naley uzy¢ sprz:t uzgodnionego z kynierem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagamgolne”.

Transport materiatdbw nme odbywa si¢ dowolnymisrodkami. Wkiadki neoprenowe powinny bprzewaone w taki
sposob, aby nie nagiito ich uszkodzenie w czasie transportu. Drobnemehty np.sruby naley przewozé w
skrzyniach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORB.@MD0.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi lynierowi do akceptacji projekt organizacji i hamagram robot uwzgbniajgcy wszystkie
warunki, w jakich kda wykonywane roboty, a tak zatwierdzony projekt zmiany organizacji ruchu ceas
prowadzenia robot.

5.2. Roboty przygotowawcze

Ustawienie tymczasowego oznakowania na czas pra@mélzobot i zabezpieczenie miejsca robot. Robotywpdze

— jezeli jest to maliwe — przy zachowaniu gijtosci ruchu kotowego.

5.3.Demonta uszkodzonych wktadek neoprenowych

Demonta wkladek neoprenowych nina wykong dowolnymi narzdziami i zgodnie z technolagzaakceptowan
przez Inspektora Nadzoru/ upamonego przedstawiciela Rejonu.

5.4. Montaz wktadek neoprenowych.

Montaz nowych wktadek neoprenowych wykdnagodnie z instrukgjmontau producenta oraz technolggnontau
zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru/ upam@onego przedstawiciela Rejonu.

5.5. Uporadkowanie terenu roboét

Po zakaczeniu robét pas drogowy naleprzywroct do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3ln
Kontroli podlega jaké zastosowanych materiatéw i ich zgodfia atestami i odpowiednimi aprobatami.
Kontroli podlega jaké& wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMQ®@O ,Wymagania ogolne”.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest metr biggcy (mb) wykonanej wktadki neoprenowej dylatacji zzioe;.
8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMI0O@O ,Wymagania ogolne”.
Roboty obgte niniejsz specyfikacja podlegajodbiorowi na podstawie wynikéw pomiaréw, badaceny
wizualnej.
Odbidr czsciowy, ktéry obejmuje:
- komisyjny odbiér oznakowania na czas prowadzeutiet,
- odbior robét zwjzanych z demontam wktadki neoprenowej,
Odbior ostateczny — po wykonaniu wszystkich robot.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Cena jednostkowa

Ptaci st za 1 metr biggcy (mb) wykonanej i odebranej wymiany wkladki nempowej w dylatacji szczelnej.
Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje w sZtaegi:

- zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkiezlgdnych materiatow,

- dostarczenie wszystkich czynnikéw produkcji,

- demonta istniepcej wkiadki,

- mont& nowej wkiadki,

- oczyszczenie terenu robét z odpadow i ich utgjaa

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, préb i sprawdze
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- 0znakowanie miejsca robo6t i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane
PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje staloWgmagania i badania.
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