Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdti®wlanych D.01.01.01

D.01.01.01. Pomiary geodezyjne
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiylinia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania dotycxce
wykonania iodbioru Robét budowlanych w ramach iraafi zadania:Biezace utrzymanie sieci drég wraz
z obiektami inzynierskimi, ktérych zarzadcg jest Prezydent Miasta w @browie GArniczej w dzielnicach: Losia,

t eka, Okradziondw, Bledéw, Zabkowice, Ujejsce, Strzemieszyce, Trzebiestawice, Gznawa.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdtd@nlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymiemnych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu renowagjrowéw odwadniajcych zgodnie z DokumentadpProjektovy.
Zakres rob6t obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktéw wysakiowych,
— odtworzenie i oznakowanie granicy.

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem rowow wchadz

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktéw gtdwnych (reperéw roboczych zalwych w terenie);

b) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrasteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposiajacy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych;

e) wyznaczenie przekrojow porzecznych (co 20 m) dowvpdzenia pomiaréw kontrolnych (geodezyjnychyde
warstwy,

f)  sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenuekidw (w tym ich posadowig, skrajni na kadym etapie robét.

Po wykonaniu rob6t budowlanych najenvykona':
a) jesli to konieczne (j#li zostaly naruszone przy wykonywaniu robdt) wzneme punktéw granicznych pasa
drogowego,
b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punkignanicznych znakami granicznymi, wedtug zasad
okreslonych w przepisach dotygzych geodezji i kartografii.
c) okaza granie wiascicielom nieruchomgxi przylegajcych do pasa drogowego,
d) protokoty.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i kohcowy punkt trasy.
1.4.2.Swiadek punktu granicznego —stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami d-10 mm, pomalowany natto z
wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach

- przekréj poprzeczny 12x10 cm,

— diugas¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3 Geodezyjne stupki graniczne (betonowe z betonu B 25) stabilizowane w punkt@ghnicznych pasa
drogowego.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycce Robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WymaganialDg”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj Projektovs, STWIORB
i poleceniami layniera.
Niezledne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkéw bezpiecZstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
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- warunkéw organizacji ruchu;
— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowidé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowi@é (CPV) dotycacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigy robo6t ziemnych, w
sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éirednice 0,15 - 0,20 m i diugai 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnagiej nawierzchni bolce stalowesmednicy 5 mm i diugéci 0,04 - 0,05 m.
“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granigpasa rob6t naly stosowa pale drewniane érednicy od 0,15 do
0,20 mi dtugéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadnit z Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej pgplstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G&-2.
Do trwalej stabilizacji punktow granicznych pasagiswego naley uzy¢ elementdw:

- zelbetowych znakéw granicznych z napisem cgafarbg ,PD” od strony wewatrznej pasa

(rysunek 1),
- geodezyjnych granicznikbw betonowych z kregn na gérnej poziomégiance.

2.3. Wymagania wzgldem materiatdw

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pesgosvego powinny biyzaakceptowane przezzymiera.

Musz by¢:

— wolne od spkan,

- wolne od wykrusz& ubytkéw,

- powierzchnie powinny kiygtadkie, beZladéw po pcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykorabadania prébek betonu podanych z w/w elementéwzedstandé wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogiizin elementu.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw malprzeprowadzi z dokltadnécia do 1 mm (w odniesieniu do wymiaréw
podanych w p. 1.4.2) przyyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubntyy. Sprawdzeniegtéw prostych w narach
elementdéw wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadio@ do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw natg stosowd beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25.
Beton uyty do produkcji elementéw, powinien charakteryzéwi:

- wytrzymaldcia nasciskanie,

- nasikliwoscig, ponizej 5%,

mrozoodpornécig i wodoszczelnéxia, zgodnie z norsnPN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,
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- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

— samochéd dostawczy,

— inny sprzt zaakceptowany przezdyniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgdlne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB OIMD0.00 ,Wymagania ogolne”

Wykonawca przedstawi kynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzaiji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakdaci uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktéw osi trasy,
— punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperdw roboczych,

b) uzupetlnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w yatzitkdw krzywych przejciowych i tukéw kotowych,

c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktow osi w rejonie oftiek inzynierskich (mostowych) i zaienie reperow
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktow w sposéb chraoy je przed zniszczeniem,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonybhukszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustalieh
wspétrzdnych, hcznie z ich zgloszeniem do #wowego Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego,
ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowydgegjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z
odpowiednimi wladzami),

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niedbym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami Gtownego Uedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzomakiualizowana osnowa pomiarowa fg@vowa i
robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowgjozyskane z Rstwowych Zasobdéw Geodezyjnych i
Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne nigzlme do szczegdtowego
wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinnyé byykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawezyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtownych trasy i reperéw roboczych.cBy te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okitone w Dokumentacji Projektoweg 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych

w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadéna tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z r@nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowejrzednych rzeczywistych,
zaakceptowanych przezzyniera, zostagi wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera
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oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarOw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyiay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockramszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznacaew czasie trwania robo6t. dei znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywijo zostan
zniszczone przez Wykonawaéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @diaigtowej realizacji robét naig do obowszkdéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a#aldowhzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granicrob6t

ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gltdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwosi trasy drogowej a tak przy

kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté6 miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna

by¢ nie wicksza nk 300 m.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow

towarzysgcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtu

trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze naley zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowanych przezinera.

Rz¢dne reperéw roboczych naleokreslac z talg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy

od 4 mm/km, stosag niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy

reperu i jego radne;.

Doktadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdioktadndci osnowy pomiarowej pestwowej ll-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dyowigzana, co najmniej do dwdch punktéw osnowyagtavowej (poziomej i

pionowej) klasy nie riszej ni 1l-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyigtavowej Wykonawca

dokona aktualizacji wspotezinych punktéw osnowy patwowej, do ktdérej osnowa realizacyjna ma bigpwigzana.

Do obowhzkéw Wykonawcy naley réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjzé&obdt, w okresie

gwarancji i ekojmi. Osnow realizacyja nalery aktualizowa nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robdt — co migsi oraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uzregerowniez uzasadniom obavwe Wykonawcy lub
Inzyniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazknzyniera, lecz nie rzadziejnco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiaroaziomej i pionowej) lub konieczibd czestszej aktualizacii

osnowy, nk w okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOnie mae powodowa roszczé Wykonawcy o

dodatkowy zaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej, hico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej mesyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wdas, gdy Wykonawca Rob6t zgst je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszgzbrpoza granic Robot.

Punkty wyznaczage & trasy na krzywych powinny lBywyznaczone na tyleegto, aby odlegi& pozioma pomidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieknaczata zatmonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentaéjrojektovs oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatkwanych przez hyniera.
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Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nate
stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odlegtd¢
ta, co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 5 mm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w Dokumentaciji Projektowej.

Na odcinkach, na ktorych wystuja tuki pionowe odlegtéci pomiedzy krzywymi powinny by wyznaczone na tyle
gesto, aby odleghs pozioma pomidzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej niecknaczata
zalazonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istmej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzechngbejmuje
wyznaczenie kraedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki spas@by przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralnoasfaltowej umaliwialo wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych géaeboraz spadkéw zgodnych z Dokumenéaejojektovy.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilskazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawia w odlegtd@ciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawierach
ksztalcie zgodnym z Dokumentadprojektovy.

5.7. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiar kontrolnych)
Na etapie odtworzenia trasy, natewyznaczy i zastabilizowa w terenie (na czas prowadzenia robd6t) punkty
przekrojow poprzecznych, co 20 m w celu dokonywagmoaiaréw rzdnych (w przekroju poprzecznym jezdni) na
etapie n/w robét tj.;

— pomiar stanu istniegego rowu,

— pomiar rzdnych koryta pod nogkonstrukcg,

— pomiar rzdnych po wykonaniu Kalej nowej warstwy,

— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,
llo$¢ punktdw w przekroju poprzecznym okiae Inzynier.

5.8. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musé byykonana przez geodetiprawnionego.
W ramach zamowienia naig wykona':
- stabilizacg oraz wznowienie punktow granicznych pasa drogowego
- wyznaczenie i utrwalenie na gruncie wznowionychktéw granicznych znakami granicznymi, wedtug zasad
okreslonych w przepisach dotygzych geodezji i kartografii,
- okaza granie wiascicielom nieruchomgxi przylegajcych do pasa drogowego,
— protokoly zawierajce:
— 0znaczenie nieruchorba wedtug danych z katastru nieruchaitiooraz ks¢gi wieczystej, a w
razie jej braku — wedtug innych dokumentéw akagcych stan prawny nieruchoge,
— o0znaczenie i datwydania decyzji zatwierdzagej podziat nieruchonsai,
- informacje o sposobie utrwalenia punktéw granicinyc
— 0znaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktow geamich,
- liste i podpisy 0s6b obecnych przy czydomch wyznaczenia i utrwalenia punktow
granicznych,
— dat sporadzenia protokolu oraz imii nazwisko, numer uprawniezawodowych i podpis
osoby, ktéra wykonata protokot.
Podstaw prawry do wykonania powjszych czynnéci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo geodezyjne
kartograficzne ( Dz.U. Nr 240) oraz Dz.U 2004 nB2poz. 2663.
Stabilizacg punktéw granicznych natg wykona stupkami geodezyjnymi betonowymi (z kézym).
W linii granicznej (w odlegtéci do 1m) naley przy stupku granicznym wkopawiadka punktu granicznegs p g)
(okreslonego w p.1.4.2). w ogbach do 200m, z zachowaniem wizuryeday gsiednimi punktamigp g).
W przypadkach, gdy jest niemowva trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznymelezy zasypi¢ go innym
elementem zamocowanym w pozlio (np. pet stalowy, rurka). Taki punkt nalg opis& oraz sporzdzi¢ szkic
topograficzny okréajacy jego potaenie.
Przed rozpoazxiem robdt na drodze, Wykonawca musi odtwérzpas drogowy i zastabilizowago kotkami
drewnianymi, do czasu zakczenia robot.
Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykoaya inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca musi dako
trwatlej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Bgd celu naley uzy¢ znakéw wyej opisanych.
Znaki naley wkopa w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjnaigraiki betonowe po wkopaniu winny
wystawa ponad powierzchgipodiaza do 10 cm.
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5.8 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi by wykonany przez geodgtiprawnionego.

5.8.10pis

Opis powinien zawieka
- tytul,
- nazwe i nr drogi,
- dat wykonania,
- kto wykonal,
- opis obiektu,
- problemy.

5.8.2 Zahczniki (cz&¢ mapowa)

- wykaz wspoéitrgdnych punktdéw granicznych zastabilizowanych wraz vespotrzdnymi swiadka
punktu granicznego,

- mapy wstgowe z: wrysowa grani@, zaznaczonymi punktami granicznymgwiadkami punktu
granicznego,

- rodzaje punktow,

- protokdly z okazania punktéw granicznych $d@ielom nieruchom&i przylegtych do pasa
drogowego z zgktznikami graficznymi (szkice).

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania og8in

6.2. Wytyczenie osi trasy rowu
Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wyseclawych naley
prowadzé wedtug ogoinych zasad okienych w instrukcjach iwytycznych GUGIK, zgodnie veymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalerzeprowadz wedtug naspujacych zasad:

— 0§ rowu naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

— robocze punkty wysokaiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi remontowanego obiektu.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMOQ®@O ,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowselkgiciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysoké&ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢age na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

Czynnaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjhg@vowej osnowy pomiarowej.

W przypadku niezgodroi, cha® jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wensj za niezgodne z
Dokumentagj Projektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci s¢ za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy | wyzreia punktéw wysokiiowych po dokonaniu odbioru
robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cemsredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&kio

wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okrelonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraz tpkétéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,

pozyskanie niezisinych materiatéw geodezyjnych,

zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych plawidtowego wykonania robdét lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot;

wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktowsekgsciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiaréwntianych),

wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

ustawienie skarpownikdéw z wyznaczeniem pochylekeées

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasgaivego (przed rozpoeziem robot) — na
podstawie przekazanych szkicow wraz ze wsgdingmi,

trwate zastabilizowanie punktéw granicznych pasgdwego (po zakiczeniu budowy),

operat techniczny dla pasa drogowego,

okazanie granic wkgicielom nieruchoméci przylegagcych do pasa drogowego,

wykonanie niezednych zgtoszéi innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecmio osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezkednymi projektami, zgtoszeniami itp.

wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,

zalazenie osnowy geodezyjnej,

zakup i transport materiatow i spta,

wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, préb i sprawdze

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykanye prac geodezyjnych, GUGIK 1993.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1980

3. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK, 1983

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokasciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pegGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartagmad (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z
p&zniejszymi zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjzalrog i

obiektow mostowych.
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