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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Nazwa zadania: BUDOWA PLACU ZABAW NA TERENIE SZKOLY PODSTAWOWEJ NR 8 W
DABROWIE GORNICZEJ.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni syntetycznych placu zabaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w pt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
na boisku wielofunkcyjnym,

na boisku do pitki nozne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST-01 ,Wymagania ogélne”

1.5. OgdbIine wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-01 ,Wymagania ogoine”

Wymagania dla materialdow nawierzchni bezpiecznej syntetycznej:

Nawierzchnia syntetyczna, wylewana, dwuwarstwowa (wierzchnia warstwa kolorowy EPDM, dolna granulat SBR),
bezspoinowa, przepuszczalna dla wody utozona na podbudowie z kruszyw.

Grubos¢ nalezy dobra¢ majac na uwadze wysokos¢ upadkowa dla konkretnego urzadzenia zgodnie z
odpowiednig norma.

Dla nawierzchni syntetycznej oferent winien przedstawic:

- Aktualne badania na zgodnos$¢ z normg PN-EN 1177-2009.

- Karte techniczng oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

- Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.

- Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona dla wykonawcy na realizowana inwestycje wraz z potwierdzeniem
gwarancji udzielonej przez producenta na te nawierzchnie,

- Probke nawierzchni wraz z metryka produktu.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-01 ,Wymagania ogéine” .
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogolne”
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”
5.Wykonanie nawierzchni syntetyczne;j.

Nawierzchnie wykonac scisle wg instrukciji producenta systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-01 ,Wymagania ogoine”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”

8. ODBIOR ROBOT
OgolIne zasady odbioru rob6t podano w ST-01 ,Wymagania ogoine”
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”
10. Normy i dokumenty zwigzane — ujeto w punkcie nr 2 - Materiaty

Instrukcje producentéw,

Norma PN-EN 1177-2009.
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