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Kod 45421160-3

3.07. ROZNE ELEMENTY WYKONCZENIOWE

Spis tresci:

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie rob6t

6. Kontrola jakos$ci robdt
7. Obmiar robot

8. Odbidr robot

9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwiazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace: czyszczenia i malowania drabinek gimnastycznych, grzejnikdw i obudéw grzejnikéw,
instalowania odbojnik6w drzwiowych, listew przypodtogowych na styku ré6znych posadzek .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym
i kontraktowym przy zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Niniejsze wymagania dotycza rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.1.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w ,, Wymagania ogdlne" pkt 2.2.

3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podane w ,,Wymagania ogdélne" pkt 2.3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.4.

4.2. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiat przed uszkodzeniem.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.5.

5.2. Opis

5.2.1. Na stykach réznych posadzek zamontowac listwy mosigzne.
5.2.2. Przy wszystkich skrzydtach drzwiowych zamontowa¢ odboje.
5.2.4. Czyszczenie, malowanie grzejnikéw, piondw i podtaczen farba do malowania grzejnikéw.

5.2.5. Demontaz, szlifowanie i malowanie lakierem olejnym matowym drewnianych obudéw
grzejnikéw, ponowny montaz

5.2.6 Demontaz, szlifowanie i malowanie lakierem bezbarwnym drabinek gimnastycznych, ponowny
montaz.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.7.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.9.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania : jednostka obmiarowa jest m’, kg, sztuki.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogélne" pkt. 2.10.
8.2. Odbidr podioza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przystapieniem do robét izolacyjnych.

8.3. Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i uzgodnieniami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania w pkt. 6, daty pozytywne wyniki.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, malowanie nie powinienno zosta¢ odebrane.
W takim przypadku nalezy usterki poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru.

8.4. Prace powinny zosta¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.11.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systeméw zapewnienia jakosci.



