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Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla Mickiewicza i Norwida w Dabrowie Gérniczej
w tym: Etap | ulica Majakowskiego

ST-D.07.01 Mata architektura

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technéfzn

Przedmiotem niniejszej SSTg svymagania dotycgce wykonywania i odbioru robét zygdanych z
wykonaniem elementéw matej architektury na zadagmiu ,Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla
Mickiewicza i Norwida w Dabrowie Gorniczej w tym: Etap | ulica Majakowskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygprzy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azanych z
dostarczeniem i montam n.w . obiektow wypogania :

1. tawki z oparciem z poditokietnikami ze stali okggtej (np. fawki typu TAYRUS z kolekciji firmy
LZiegler” usytuowane zgodnie z lokalizagpk w dokumentacji projektowej — 64 tawki. Wyréb
gotowy, fabrycznie wykaczony.

2. tawki z oparciem bez podtokietnikow ze stali okagtej (np. tawki typu TAYRUS z kolekgiji firmy
LZiegler” usytuowane zgodnie z lokalizagpk w dokumentacji projektowej — 18 tawek. Wyrdb
gotowy, fabrycznie wykaczony

3. Stoly ze stali okmgtej ( np. stét GAMMA z kolekc;ji firmy ,Ziegler”) — 4stoty. Wyr6b gotowy,
fabrycznie wykaczony,

4. Kosze nasmieci z popielniczlg (np. kosz namieci HATFIELD z kolekcji firmy
» Ziegler” — typ HPP) — 57 koszy. Wyrdb gotowy, fgbznie wykaiczony,

5. Stojaki na rowery (np. typu TAMORES z kolekcji ,Ziegler”) — 4 stojakowerowe. Wyrob gotowy,
fabrycznie wykaczony,

6. Wiaty przystankowe ( np. typu ATAIR z kolekcji firmy ,Ziegler”, uktad® modutowy).— 3 kpl.

Wyréb gotowy, fabrycznie wykiczony,
1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowegszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi wST-00.00. ,Wymagania ogélne”, p.1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotysee robot podano 8T-00.00.,Wymagania Ogolne”, p.1.5.
2. MATERIALY .
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Podano wST-00.00.,Wymagania Ogélne”, p.2.
2.2. Elementy matej architektury
Elementy matej architektury musza pochodzi z kolekcji jednego producenta.
a)Lawki z oparciem z podtokietnikami ze stali gdde]j , tawki z oparciem bez podtokietnikbéw ze staltragtej,
stoly ze stali okjgtej, kosze namieci z popielniczl, stojaki rowerowe; winny ywykonane zgodnie z
dokumentagj projektovy i odpowiadé wymaganiom dotycgcych w/w obiektdéw
b)Wiaty przystankowe natg wykona zgodnie z zatleeniami dokumentacji projektowej .
Zamontowé 3  wiaty przystankowe o wymiarach w osiach  stlupkéwd.04x1.4
i wysokasci 2.2m. Pod wiatami zamontowatawki przystankowe bez oparz wydzielonymi siedziskami
dla 3 os6b w systemie jak przig wiaty.
Konstrukcja— ocynkowana ogniowo konstrukcja stalowa z 4 pigyrai podporami z kwadratowego

profila zamkngtego [ ws¢phie montowanym dachem.
Powierzchnia, kolor- elementy stalowe ocynkowane ogniowo, malowameszkowo w kolorze RAL
9006.

Dach —poliweglanowy potprzezierny.
Sciany tylne i boczne szkio bezpieczne hartowane pnakzyste.
3. SPRZT.
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3.1 Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano wST-00.00.,Wymagania Ogolne”, p.3.
3.2. Sprat stosowany do wykonywania matej architektury.
Wykonawca przysgpujacy do prac powinien wykazasie maozliwoscig korzystania ze spetu
okreslonego przez producenta obiektéw i zaakceptowapezge Irzyniera.
4, TRANSPORT.
Ogblne wymagania dotygee transportu podano &T-00.00. ,Wymagania Ogélne”, p.4.

4.1. Transport materiatdw do monga matej architektury.
Transport materiatlow nie by¢ dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi, ani tenie pogorszy jak&i
transportowanych materialdw. Sposoéb transportu pewiby zaakceptowany przezayniera.
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. 0Og6lne wymagania dotygze wykonania robét
Ogblne wymagania dotygee wykonania robét podano $-00.00.,Wymagania Ogélne” p.5.
5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania rob6t zwizanych z montaem matej architektury
Wymagania dotycgce dostawy obiektéw :
aytawki z oparciem z podiokietnikami ze stali igej , tawki z oparciem bez podiokietnikdw ze staltragtej,

stoly ze stali olggtej, kosze ndmieci z popielniczk, stojaki rowerowe; winny liywykonane zgodnie z

opisem jak w dokumentacji projektowej i zabudowagodnie z wymogami producenta.

Montaz na state do nawierzchnidy podiaza zgodnie z systemowym rozmaniem danego obiektu.
b)wiaty przystankowe winny I8y wykonane zgodnie ze wzorem jak w dokumentacpjgktowej i
zabudowane zgodnie z wymogami producenta.

Sposéb mocowania kotwienie do fundamentéw wg rozmania producenta wiat.

Materiaty wyte do wykonania w/w obiektéw winny bygodne z konstrukgj kolorem jak w dokumentacji

projektowe;j.

Lokalizacja zabudowy w miejscach wyznaczonych wuto&ntacji projektowe;.

Przed zakupemgolz wytworzeniem warsztatowym w/w obiektow naleuzyska akceptagj Inzyniera.

W przypadku wykorzystania obiektéw innej firmy wskie zastosowane przez Wykonavabiekty musz by¢
zgodne z opisanymi w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano v8T-00.00.,Wymagania Ogélne”, p.6.

6.2. Kontrola wykonania i montal.

Kontrola przy odbiorze dotyczy:

- zgodndci realizacji z dokumentagjrojektows,

- jakasci dostarczonych ugrdzen,

- sposobu zamocowa

Wszystkie dostarczone obiekty malej architekturywiaty przystankowe musgz posiadéd odpowiedn
Aprobat techniczg, Certyfikat, ktére Wykonawca dostarczyzynierowi przed zabudoyv

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podan&W-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla obiektow matej architekturyszt (sztuka) dostarczonych
i zabudowanych .

Jednostka obmiarowa dla wiaty przystankowej — 1 (gamplet) dostarczonych

i zabudowanych .

8. ODBIOR ROBOT.
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Ogolne zasady odbioru rob6t podan&®00.00. ,Wymagania Ogélne”, pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie okrélone wymagania pkt 6 zostaly spetnione.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

1. PN-EN 206-1: 2000 Beton. &#Z 1. Wymagania, wikiwosci, wiasciwosci, produkcja i zgodni.

2. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe.
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