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Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla Mickiewicza i Norwida w Dabrowie Gérniczej
w tym: Etap | ulica Majakowskiego

ST-D.01.00 Odtworzenie trasy i punktéw wysokos$ciowych

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokdciowych przy realizacji
inwestycji pn.,Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla Mickiericza i Norwida w Dabrowie Gérniczej
w tym: Etap | ulica Majakowskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne stanavazgs¢ dokumentow przetargowych i naleje stosow& w zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w punkcie 1.1 wraz zec$fikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia,
dokumentagj projektova i przedmiarami robot.

1.3.Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidregowe).

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysctikavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi)

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewenjunalwytyczeniem dodatkowych przekrojow, konturow
robot w obebie pasa drogowego,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, oclrmi przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezygihajkontroli robét przez kryniera.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy -punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe gragzitkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00.00 " Wymagania ogélne"

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano BT-00.00 ,Wymagania ogdine"

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne  wymagania dotyggze materiatbw, ich pozyskiwania i skladowania padanw

ST-00.00.,, Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugs
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadgjj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od
0,04 do 0,05 m. Swiadki" powinny mi& dtugcs¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano wST-00.00,, Wymagania ogdélne" pkt 3.
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3.2.  Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- ta8my stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano 8T-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podan81+00.00,Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
przystpieniem do robot Wykonawca pozyska we wlasnymesik wspoétrgdne punktow gtdwnych trasy
oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczonepZamawiajcego, Wykonawca przeprowadzi obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczeg6towego wytyczenia rob6t. Prace pom@naley wykonywa
przez osoby posiadaje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonanmowinien natychmiast
poinformowa Inzyniera o wszelkich lgach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragjub) reperéw
roboczych. Wykonawca powinien sprawdery rzdne terenu okéone w Dokumentacji Projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste raine terenu istotnie
réznig si¢ od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty, ktére bazuja pomiarach Wykonawcy, nie mpigy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowinasy i punkty pérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny zaroch wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania Robot. dgi znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢gse konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiaroomidczne dla prawidtowej realizacji robét nalelo
obowigzkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowreapnny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kowizane do punktéw pomocniczych, paoych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odle§ggpomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
maoze przekracza500 m.

Robocze punkty wysakiowe (repery robocze) nelgzatary wzdiuz osi trasy drogowej, a tak
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przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegtomiedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natezalazy¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslpocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera. Rezdne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni
btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstosugc niwelacg podwojrg w nawigzaniu do
reperéw pastwowych.

Repery robocze powinnyhyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegogdne).

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy najewykona w oparciu 0 dokumentagprojektovg oraz inne dane geodezyjne
pozyskane przez Wykonawjgrzy wykorzystaniu sieci poligonizacji figtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do
1 cm w stosunku do ¢gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usgnie pali z osi trasy
jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca trabéspi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza gragioobot.
5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmujenagzenie kraedzi nasypéw

i wykopéw na powierzchni terenu (okkenie granicy roboét), zgodnie z dokumeniggjojektovg oraz w
miejscach wymagagych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzeitatriow miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysol@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznyohsi umaliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano wST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi wST-00.00.

» Wymagania ogolne” pkt 6.2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogollne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru Rob6t pod&16-00.00. , Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest 1 km (kilometr) odtworzonej trasyerenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano $m-00.00. ,Wymagania ogoélne" pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru roboét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie oasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokotukantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano wST-00.00., Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositigminktow wysokéciowych,
-uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wyséiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgityczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrifaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa poaioBlGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

e Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

e Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét dragch i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDBRrszawa, 1989.

. Ustawa z dnia 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kaafagne (Obwieszczenie Marszatka Sejmu
Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8zdaiernika 2010 r. w sprawie ogtoszenia jednolitégkstu
ustawy, Dz.U. 2010, nr 193, poz. 1287).
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