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Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla MickiewicNorwida w Qbrowie Gorniczej
w tym: Etap | ulica Majakowskiego

ST-D.02.00 Zdgcie warstwy humusu i/lub darniny

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SS®& wymagania dotyere  wykonania
i odbioru robot zwjzanych z usugciem warstwy ziemi urodzajnej (humusu) , przy i inwestycji pn:
»Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla Mickievcza i Norwida w Dabrowie Gorniczej w tym: Etap

| ulica Majakowskiego”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stangwczcs¢ dokumentow przetargowych i nale je stosowa w zlecaniu i
wykonaniu robdt opisanych w pkt. 1.1 wraz ze Spé&eyfa Istotnych Warunkéw Zamowienia, dokumentac;
projektows i przedmiarami robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych ze zdgiem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robot przygotowawhzyc i obejmuj:

- usunéecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grétiodo 15 cm w miejscu budowy nowych miejsc
postojowych$ciezek rowerowych, gigéw komunikacyjnych pieszych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogolne"

1.5. Og6lne wymagania dotycyce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine"

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt.3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego zycia naley
stosowa sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- rowniarki,
- topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych — w miejscaclzjeyd
prawidtowe wykonanie robot sgitem zmechanizowanym nie jest diwe,
- koparki i samochody samowytadowcze

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00.00,Wymagania ogolké4p

4.2 Transport humusu

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogollne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00m\Ayania ogdine" pkt. 5.
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Zagospodarowanie terenu w rejonie osiedla MickiewicNorwida w Qbrowie Gorniczej
w tym: Etap | ulica Majakowskiego

ST-D.02.00 Zdgcie warstwy humusu i/lub darniny

Teren pod budowstanowisk postojowychgiezek rowerowych, ggéw komunikacyjnych pieszych w pasie
robot ziemnych, w miejscach dokop6w i w innych reeejich wskazanych w dokumentacji projektowej nale
oczysci¢ z humusu.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwe humusu naley zdjg¢ z przeznaczeniem do friejszego aycia przy zakladaniu zieleéw. Humus
nalezy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppshalV wyptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania rob6t, wedhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechastwa robot (zmienna grub® warstwy humusu, gsiedztwa budowli) naley
dodatkowo stosowa reczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykeenyych mechanicznie.
Warstwe humusu naley zdjg¢é z powierzchni calego pasa robd6t ziemnych, oraz igjstach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych  zgx Ireyniera.
Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zale od gtbokdici jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bggodna z ustaleniami w dokumentacji projektowdj Wwskazana
przez lrzyniera wedtug faktycznego stanu wysbwania. Stan faktyczny ¢bzie stanowit podstagv do
rozliczenia czynn&i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu. Zety humus nalgy sktadow& w pryzmach.
Miejsce skladowania humusu przez Wykonawc naleey tak dobré, aby byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniami, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa humusu w czasie intensywnych
opadow i bezpé&ednio po nich, aby unilgg zanieczyszczenia glina lub innym gruntem nieorgamym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne" fakt
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00 ,\Wgan& ogodlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t jest m(metr kwadratowy),zdfej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,, \Alyamia ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatfsi podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne'
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh wykonania robét obejmuije:

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwieigim na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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