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CZESC OGOLNA.

1. WSTEP
1.1.NAZWA ZAMOWIENIA

Przedmiotem inwestycji jest opracowanie projektmeatu sali gimnastycznej w Gimnazjum nr
w Dabrowie Gorniczej, ul. Wyspiskiego 1

Celem inwestycji jest wymiana nawierzchni sportowegali gimnastycznej, oraz malowaldaan .
1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH
I. Roboty malarskie

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynn&i mapce na celu malowanigeian
sali gimnastycznej.

II. Kladzenie parkietu

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynn&i mapce na celu wymian
parkietu w sali gimnastycznej, wraz z ista@jmi podbudowami

[ll. Roboty budowlane wykiaczeniowe, pozostate. Wymiana statych elementow waemia sali
gimnastycznej

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici mapce na celu modernizaci
statych elementow wyposania sali gimnastycznej, takich jak drabinki gintgazne, zabezpieczenie
w postaci nagizonych siatek sznurowych na oknach.
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IV. Roboty w zakresie zaktadania stolarki budow]araz roboty ciesielskie

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnici mapce na celu wymiandrzwi
do pomieszczenia nauczycieli.

1.3. PRACE TOWARZYSZACE | ROBOTY TYMCZASOWE.
Zabezpieczenie terenu
1.4. INFORMACJA O TERENIE BUDOWY.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedleaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdministracyjnymi, przekae dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioeha komplety ST.

1.4.2. Dokumentacja projektowa
Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiemas, czs¢ graficzra obliczenia | dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegOtowych warunkambwy, uwzgtdniapcym podziat na
dokumentagj projektows:

— Dostarczon przez Zamawiagego,

— Sporadzom przez Wykonawe
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1.4.3. Zgodnd¢ robot z dokumentaci projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpreekazane Wykonawcy przez Inspekto
nadzoru stanowizahczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione wdétlyojednym z nich
obowizujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekaimentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mae wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ic
wykryciu winien natychmiast powiadomilnspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich am
| poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbh@ci podane na rysunku wielka liczbowe
wymiarow g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaBjaniby¢ zgodne z dokumentacjprojektowa

i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartai docelowe, od

ktérych dopuszczalneaodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow

i elementow budowli mugszby¢ jednorodne i wykazywazgodnad¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonamigoty nie kda zgodne z dokumentagi

projektowa lub ST i mag wptyw na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty

zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt wykonawcy

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienr@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywdé tymczasowe umglzenia zabezpieczge,

niezkedne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboeéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony

W cerg umownry.

1.4.5. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednim
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w poneesziach biurowych, mieszkalnyck
I magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosgpem 0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaeearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel wydkway.

1.4.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochromstalacji i uradzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pa
jego poziomem, takie jak ruragi, kable itp. Wykonawca zapewni wWkwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi Inspekto
nadzoru i zainteresowanychytkownikéw oraz kdzie z nimi wspétpracowat, dostarczajwszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkaa instalacji
na powierzchni ziemi i usdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyatprzez
Zamawiajcego.
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1.4.7. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét wykonawcadhie przestrzedaprzepisow dotycgych bezpieczestwa
i higieny pracy. W szczegoéldo wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ztleowia oraz nie speitnggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagj@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i urdzenia auywane do
roboét od daty rozpoezia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administgzagjstwowe]

i samoradowej, ktore g w jakikolwiek sposéb zwzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyoticzas prowadzenia robot. Np. rozpdeenie

Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. prawie bezpieczestwa i higieny pracy podczas

wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.@®2 r. Nr 47, p6z. 401) oraz Ministra Pracy
Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzeia 1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpigstzea i higieny
pracy (Dz. U. Nr 169 p6z. 1650).

Wykonawca hkdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnieni
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzeh lub metod

i w sposoOb cigly bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedsjagvkopie

zezwold i inne odnéne dokumenty

1.5. NAZWY | KODY

Zamowienie realizowanegtizie pod wspolnym kodem Stownika zamotvie
CPV - 45000000-7 Roboty budowlane podzialem szczegdtowym na:

* Roboty malarskie (kod CPV 45442100-8)
« Ktadzenie parkietu (kod CPV 45432113-9)
* Roboty budowlane wykiezeniowe, pozostate  (kod CPV 45450000-6)

1.6. OKRESLENIA PODSTAWOWE.
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.6.1. Obiekcie budowlanym - naileprzez to rozumie

a) budynek wraz z instalacjami i adzeniami technicznymi,

b) budowt stanowica catas¢ techniczno — zytkowa wraz z instalacjami i uszizeniami,

c) obiekt matej architektury;

1.6.2.Budynku - nalsy przez to rozumie taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zamany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pom@ezegrod budowlanych oraz posiada fundame
i dach.

1.6.3. Budynku mieszkalnym jednorodzinnym - ngl@rzez to rozumie budynek wolno stapy
albo budynek o zabudowie mhhiaczej, szeregowej lub grupowej, &ay zaspokajaniu potrzeh
mieszkaniowych, stanowgy konstrukcyjnie samodziedrcatas¢, w ktérym dopuszczagwydzielenie

(1%}
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nie wiecej niz dwdéch lokali mieszkalnych albo jednego lokalu miednego i lokalu fytkowego
o powierzchni catkowitej nieprzekraczegj 30% powierzchni catkowitej budynku.

1.6.4.Budowli - nalgy przez to rozumie kazdy obiekt budowlany nigfglacy budynkiem lub
obiektem malej architektury, jak: lotniska, drodinie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sie
techniczne, wolno stage maszty antenowe, wolno sitg trwale zwizane z gruntem ugdzenia
reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacjeghronne, hydrotechniczne, zbiorniki, woln
stojace instalacje przemystowe lub wdzenia techniczne, oczyszczalnéeiekdw, sktadowiska
odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje operonadziemne i podziemne prgea dla
pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportawmeentarze, pomniki, a taé& czsci budowlane
urzadzen technicznych (kottdw, piecédw przemystowych i inhyarzdzer) oraz fundamenty pod
maszyny i urgdzenia, jako odibne pod wzgldem technicznym eZci przedmiotow sktadagych se
na catd¢ uzytkowa.

1.6.5. Obiekcie matej architektury - nagprzez to rozumieniewielkie obiekty, a w szczegoléw:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzg przydrane, figury,

b) poagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodgwe

c) wytkowe stiace rekreacji codziennej i utrzymaniu pgotku, jak: piaskownice,

hustawki, drabinki,smietniki

1.6.6. Tymczasowym obiekcie budowlanym - ngleprzez to rozumie obiekt budowlany
przeznaczony do czasowegaytkowania w okresie krotszym od jego trwadd technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lubbiérki, a takke obiekt budowlany niepggzony
trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczpawilony sprzeday ulicznej i wystawowe, przekrycia
namiotowe i powtoki pneumatyczne, adzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

1.6.7.Budowie - nafsy przez to rozumiewykonanie obiektu budowlanego w oklinym miejscu,
a take odbudow, rozbudow, nadbudow obiektu budowlanego.

1.6.8. Robotach budowlanych - najeprzez to rozumie budowe, a take prace polegage na
przebudowie, montal, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.6.9. Remoncie - nalg przez to rozumiewykonywanie w istniejcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegagych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestaauywh bieacej
konserwacji.

1.6.10. Uradzeniach budowlanych - nale przez to rozumie urzadzenia techniczne ze#ane
z obiektem budowlanym zapewnjeg maliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jegc
przeznaczeniem, jak przgiza i uradzenia instalacyjne, w tym stace oczyszczaniu lub gromadzeni
sciekdéw, a take przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i plackspoetniki.

1.6.11. Terenie budowy - nale przez to rozumie przestrzé, w ktorej prowadzoneasroboty
budowlane wraz z przestrzeriajmowai przez uradzenia zaplecza budowy.

1.6.12. Prawie do dysponowania nieruchéonpna cele budowlane - naleprzez to rozumietytut
prawny wynikagcy z prawa wiasnei, wzytkowania wieczystego, za@u, ograniczonego prawe
rzeczowego albo stosunku zobgwaniowego, przewidggego uprawnienia do wykonywania robg
budowlanych.

1.6.13. Pozwoleniu na budew nalezy przez to rozumie decyzg administracyja zezwalajca na
rozpoczcie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robét butimych innych ni budowa obiektu
budowlanego.

1.6.14. Dokumentacji budowy - naleprzez to rozumiepozwolenie na budoywvraz z zajczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokohbmiow czs$ciowych i kaacowych, w miag
potrzeby, rysunki i opisy shace realizacji obiektu, operaty geodezyjne iakk¢ obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metoohontau - takze dziennik montau.

1.6.15. Dokumentacji powykonawczej - nale przez to rozumie dokumentag budowy
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyi@anobot oraz geodezyjnymi pomiaran
powykonawczymi.

1.6.16. Terenie zamkgtym - naley przez to rozumie teren zamknrity, o ktdrym mowa
w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:
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a) obronnéci lub bezpieczestwa pastwa, ledacy w dyspozycji jednostek organizacyjnyc
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, MinistrovBpraw Wewatrznych i Administracji oraz
Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezpéredniego wydobywania kopaliny ze z# kedacy w dyspozycji zaktadu gérniczego.

1.6.17. Aprobacie technicznej - naleprzez to rozumie pozytywry ocere techniczia wyrobu,
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w budownictwie.

1.6.18. Wiaciwym organie - naley przez to rozumieorgan nadzoru architektoniczno-budowlane
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,

1.6.19. Wyrobie budowlanym - nale przez to rozumie wyréb w rozumieniu przepisOw o oceni
zgodndci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zt@#howania lub zastosowanis
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzaoyobrotu jako wyréb pojedynczy lub jak
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnymgxeniu stanowgicym integralia catas¢ uzytkowa.

1.6.20. Organie samaidu zawodowego - natg przez to rozumie organy okrélone w ustawie
z dnia 15 grudnia 2000 r. o samgitach zawodowych architektow,zynieréw budownictwa oraz
urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, p6z. 42 Zpézm.).

1.6.21. Obszarze oddziatywania obiektu - malprzez to rozumieteren wyznaczony w otoczenil
budowlanym na podstawie przepiséw d@arych, wprowadzagych zwhzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.6.22. Optacie - nalg przez to rozumie kwote naleznosci wnoszom przez zobowizanego za
okreslone ustaw obowinzkowe kontrole dokonywane przez wdavy organ.

1.6.23. Drodze tymczasowe] (momaej) - naley przez to rozumie drog: specjalnie
przygotowan, przeznaczan do ruchu pojazdéw obstugigiych roboty budowlane na czas ic
wykonywania, przewidziando usungcia po ich zakaczeniu.

1.6.24. Dzienniku budowy - nailg przez to rozumie dziennik wydany przez wdaiwy organ

zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych

oraz zdarzei okolicznadici zachodzcych w czasie wykonywania robét.

1.6.25. Kierowniku budowy - osoba wyznaczona pra&¥gkonawe robot, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitwa ponoszca
ustawow odpowiedzialné za prowadzombudowve.

1.6.26. Rejestrze obmiarow - naleprzez to rozumie - akceptowas przez Inspektora nadzory
ksiazke z ponumerowanymi stronami, shita do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych
robét w formie wyliczé, szkicow iewentualnie dodatkowych gatnikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego

1.6.27. Laboratorium - nalg przez to rozumie laboratorium jednostki naukowej, zamaw@ggo,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakcept@wprzez Zamawigego, niezbdne do
przeprowadzania niegbnych bada i prob zwhzanych z ocen jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.6.28. Materiatach - nalg przez to rozumie wszelkie materiaty naturalne iwytwarzane |3
réwniez rézne tworzywa i wyroby nieziine do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacpjektows
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przspéktora nadzoru.

1.6.29. Odpowiedniej zgodém - nalery przez to rozumie zgodnd¢ wykonanych robét
dopuszczalnymi tolerancjami, aslje granice tolerancji nie zostaly oldlene - z przegtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju rob6t budowlanych.

1.6.30. Poleceniu Inspektora nadzoru - halprzez to rozumie wszelkie polecenia przekazan
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisgnuwyczce sposobu realizacji roboét lul
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.6.31. Projektancie - nalg przez to rozumie uprawnion osole prawry lub fizyczra bedaca
autorem dokumentacji projektowej.]

1.6.32. Rekultywacji - naky przez to rozumie roboty magce na celu upoezlkowanie
i przywrécenie pierwotnych funkcji terenu naruszgmew czasie realizacji budowy Ilub robg
budowlanych.
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1.6.33. Cgsci obiektu lub etapie wykonania - najeprzez to rozumieczs$¢ obiektu budowlanego
zdolm do spetniania przewidywanych funkcji techniczrgabowych i maliwa do odebrania
I przekazania do eksploataciji.

1.6.34. Ustaleniach technicznych - igl@rzez to rozumieustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegotowych specyfikacjach techmych.

1.6.35. Grupach, klasach, kategoriach robot - zyaf@zez to rozumie grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. vawje Wspolnego Stownika
Zamowier (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z40 zm.).

1.6.36. Inspektorze nadzoru inwestorskiego - os@siadajca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyk zawodow oraz uprawnienia budowlane, wykoscga samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powiemzadzor nad budayobiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie ionyke bigaca kontrok jakosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianachibiorach robot zakrywanych i zanikaych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz adzex technicznych, jak réwnigprzy odbiorze gotowego obiektu,

1.6.37. Instrukcji technicznej obstugi (eksplogijac opracowana przez projektanta lub dostawc
urzadzen technicznych i maszyn, oldlajaca rodzaje ikolejn@& lub wspoétzalenos¢ czynndci
obstugi, przegidow i zabiegdbw konserwacyjnych, warurdmyjch ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksplog)ajest rownie skladnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

1.6.38. Istotnych wymaganiach - oznagzayymagania dotycxre bezpiecasstwa, zdrowia
I pewnych innych aspektow interesu wspolnego, jakéga spetniaroboty budowlane.

1.6.39. Normach europejskich - oznagzaprmy przygte przez Europejski Komitet Standaryzagj
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elet¢ohnicznej (CENELEC) jako ,standardy
europejskie (EN)" lub ,dokumenty harmonizacyjne (FMDzgodnie z ogolnymi zasadami dziatania
tych organizaciji.

1.6.40. Przedmiarze rob6t - to zestawienie przewaid/ch do wykonania rob6t podstawowyc
w kolejncici technologicznej ich wykonania, ze szczegoétowypisem lub wskazaniem podstay
ustalajcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegotowspetyfikacji technicznych wykonaniz
i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zesiwem ilcci jednostek przedmiarowych robd
podstawowych.

1.6.41. Robocie podstawowej - minimalny zakres pkgore po wykonaniuasmazliwe do odebrania
pod wzgtdem ilcsci i wymogow jakéciowych oraz uwzgidniaja przyjety stopieé scalenia robaot.

1.6.42. Wspodlnym Stowniku Zamowie- jest systemem klasyfikacji produktow, ustug bhob
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwpablicznych. Sklada size stownika gtéwnego oraz
stownika uzupetiacego. Obowijzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgan
Z postanowieniami rozpagdzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do @&néa przedmiotu
zamoOwienia przez zamawagych z éwczesnych Raetw Cztonkowskich UE stato giobowikzkowe
z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zamawigblicznych przewidziato obowzek stosowania
klasyfikacji CPV pocawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 m&a4r.

1.6.43. Zaradzapcym realizacgi umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna ékmea w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zadwapcym, wyznaczona przez zamavi@go,
upowaniona do nadzorowania realizacji robot i adminis@aia umowy w zakresie okrdonym
w udzielonym petnomocnictwie (zaidzapcy realizacyg nie jest obecnie prawnie okleny
w przepisach).

-~ ==

2. MATERIALY.

2.1.Zrodta uzyskania materiatéw do elementdw konstrukcyjych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétinformacje dotycre, zamawiania lub
wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaty teéchme lubswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzo
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Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia agtych badéa okreslonych w ST w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczalnegmita spetniagj wymagania ST w czasie
postpu robot.

Pozostatle materiaty budowlane powinny spétnigaymagania jakéciowe okrélone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mow&zeczegotowych Specyfikacjach Technicznyc

(SST).

2.2. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom jak@ciowym.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom jakmiowym zostan przez Wykonawg wywiezione
Z terenu budowy, dulz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc

wykonuje na whasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerio czasu, gdycda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerzachowaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot
i byty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.
Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigumaozliwos¢ zastosowania #bych rodzajow
materiatbw do wykonywania poszczegdllnych elementébot Wykonawca powiadomi Inspektor

nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodmajerialu. Wybrany i zaakceptowany rodzgj

materiatu nie me by pézniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.
3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Speg uzywany do robot powinien lty
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw iilgci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia fakdub projekcie organizacji robét, zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.
Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasada

okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazahatnspektora nadzoru w terminie

przewidzianym umow

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Bdzie spetniat normy ochrongrodowiska i przepisy
dotyczce jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dodmtow potwierdzapych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiupazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektaadzoru o swoim zamiarze wybor
i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spr&t, po akceptacji Inspektora nadzoru, n
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢lodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.
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Liczba $rodkéw transportu dmlzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iképe nadzoru w terminie przewidzianym
W umowie.

4.2. Wymagania dotycgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnia wymagania dotycce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych i na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom dopuszczalnych op@h na osie mog by¢
dopuszczone przez wlEwy zarad drogi pod warunkiem przywrdocenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwa na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboét, izh zgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, projektem organizacji robét quateceniami Inspektora nadzoru.

- Nasepstwa jakiegokolwiek btHu spowodowanego przez Wykonawcwytyczeniu i wykonywaniu
robét zostan, jesli wymaga® tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoaaaowtasny
koszt.

- Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementobot kedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentexbwy, dokumentacji projektowej i w S]]
a take w normach i wytycznych.

- Polecenia Inspektora nadzoru dotyce realizacji robét bdg wykonywane przez Wykonawaie
p&niej nz w czasie przez niego wyznaczonym, podbgravstrzymania robét. Skutki finansowe
Z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji pondsikonawca.

—4

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

Posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z Kkryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz wiéciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie zporadzeniem MSWiIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,
Posiadaj deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z: Polsk Normg lub Aprobas techniczi
w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiondsRigj Normy, jeeli nie @ objete certyfikacy
okreslona w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi SST.

Znajdup sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty vBymagane przez ST, kda ich partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jedno-znaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem e¢dmvym obowazujacym Zamawiggcego
I Wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustBvawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy.
Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i heda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
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Zapisy leda czytelne, dokonane trwaltechniky w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zaigeve jakdci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

- przebieg robat, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zani@ych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbiorow robdot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedit@one
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennikawyd/Nykonawca podpisuje z zaznaczeniem i
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea nadzoru do ustosunkowania. $*rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeéWykonawcy robot.

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kazdego

z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przedza s sukcesywnie w jednostkach

przyjetych w kosztorysie lub w ST.

Dokumenty laboratoryjne - dzienniki laboratoryjreeklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnsxi
materiatéw, orzeczenia o jad@ materialdw, recepty robocze i kontrolne wynilddaxn Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru robot. Winny liyudostpnione na kadezyczenie Inspektora nadzoru,
Pozostate dokumenty budowy. Do dokumentéw budovigzask, rowniez, nas¢pujace dokumenty:
- pozwolenie na budoyy

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustate

- operaty geodezyjne,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy. Dokumenty budbgda przechowywane na terenie budowy

w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiccie jakiegokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowycetla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
wgladu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie zulokntaci
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powigigniu Inspektora nadzoru o zakres
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed terminem.
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Wyniki obmiaru lzda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédorobdt podanych w kosztorysie ofertowym lu
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich roboét. &dne
dane zostanpoprawione wg ustatelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robétedzie
przeprowadzony z ezstascia wymagal do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow
Zasady okréania ilocsci robdt podane ss w odpowiednich specyfikacjach technicznych i Iu
w KNR ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powizgpdnie zgodne z jednostkami odtcaymi
w dokumentacji projektowej i kosztorysowej przedraérobot.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catyn
okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi przewoddéw kominowych, instalacji i adzen technicznych,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

- odbiorowi po uptywie okreswgkojmi

- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwajianc

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&iowykonywanych
robot oraz ildci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizagigra zakryciu.

Odbioér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolnego pospu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem doemizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzowbi® bedzie przeprowadzony niezwiocznie
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolbwdi powiadomienia
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstagdg&umentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paia
w konfrontacji z dokumentagprojektowa ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si dla zakresu robét okflmnego w dokumentach umownych wg zasad jak p
odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokomgpektor nadzoru.
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8.4. Odbior ostateczny (kécowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecaggo wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakdci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbioér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
16 potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zekenia robot i przygcia dokumentéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaxzprnzez Zamawiagego w obecniwi
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeaj roboty dokona ich oceny jalaowe] na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozigez realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow exiowych, zwitaszcza
w zakresie wykonania robot uzupeta@jch i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robo6t gegowych lub rob6t uzupetnigych
w poszczegollnych elementach konstrukcyjnych i wigzeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnyc
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndeitacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kgmdceni pomniejszan
wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznegad&woe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robdt, spogdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamaw4aggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentag powykonawcz tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiargmivykonawczymi,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i ew. uzupetnage lub
zamienne),

- protokoty odbiorow robot ulegagych zakryciu i zanikagych,

- protokoty odbioréw cgsciowych,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

- deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczéstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczeniggakezJ),

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokéty odbioru i przekazamych robét wiécicielom
urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupehtych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

=

8.5. Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu gkojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwiagzanych z usurtiem wad, ktére ujawaisic w okresie ¢kojmi i gwaranciji.
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Odbior po uptywie okresuckojmi i gwarancji pogwarancyjnyddzie dokonany na podstawie ocen
wizualnej obiektu z uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbior ostatgcabot (kaicowy)
robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykagaza jednost& obmiarova
ustalora dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagego w dokumentach umownych.
Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstaptatnagci jest wartéé¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
I przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowe] lub wynagemie ryczattowe dmzie uwzgbédniat
wszystkie czynnéri, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdid4 obejmowa:
- robocizre bezpdredna wraz z narzutami,
- warta¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymegyaewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,
- koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z wygzeniem podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlandndity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz.

2016 z pan. zm.).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamfigblicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach wddaych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie @vzeozarowej Jednolity tekst Dz. U. z 2002 r.

Nr 147, poz. 1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze tezhgm (Dz. U. Nr 122, p6z. 1321 z0 zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrémgowiska (Dz. U. Nr 62, p6z. 627 z 410
zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach pubjidzarfjednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204
poz. 2086).

10.2. Rozporadzenia

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 - w sprawie systeméw oceny
zgodndci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczanakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz.

1779).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 - w sprawie okrgenia polskich
jednostek organizacyjnych uposvaonych do wydawania europejskich aprobat technjicanzakresu
i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchy&hib zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z. 1780).

* Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dr#& wrzénia 1997 r. - w sprawie
0golnych przepisow bezpieamdwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (DzNU47, poz. 401).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie informacji dotygezej

bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.

1126).

y
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* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénéa 2004 r. - w sprawie szczegotoweqo
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaechnicznych wykonania i odbioru robat
budowlanych oraz programu funkcjonalnaskowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni®02 r. - w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu zwakda ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr
198, pdz. 2041).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. - zmieniajce rozporadzenie w
sprawie dziennika budowy, motutai rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszaraamawiajcego
dane dotycgce bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, pda42)

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych, (tom I, 1, I, 1V,
V)Arkady, Warszawa 1989-1990.

* Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budmmich. Instytut Techniki Budowlanej
Warszawa 2003.

« Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i alatji, Centralny Grodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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|. ROBOTY MALARSKIE
(Kod CPV 45442100-8)

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotycre wykonania i odbioru
rpbét, zwiazanych z malowaniedtian i sufitu.

Sciany sali gimnastycznej nale pomalowé& farba emulsyjra, natomiast do wysokoi 3,0m na
scianach naley wykon& lamperie. Sufit nie wymaga malowania.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecanit
i realizacji robot.

S—

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacpa Techniczm.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuyszystkie czynn&ci mapce na celu wykonanie
malowania wewegtrznego (wewatrz pomieszczs),

Zakres opracowania obejmuje oilemie wymaga odnanie wiasciwosci materiatdw, wymaga

I sposobow oceny podity, wymaga dotyczcych wykonania powtok malarskich wegrenych

i zewretrznych powierzchni obiektéw oraz ich odbioréw.

Specyfikacja nie obejmuje wymaga dotycacych zabezpieczenia chemoodpornego
i antykorozyjnego obiektow budowlanych oraz powtaklarskich wykonywanych wedtug meto
opatentowanych lub zaprojektowanych indywidualnéekbnkretnego obiektu.

|®N

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Poditoze malarskie - surowa, zagruntowana lub wygtadzona (np. szpadtil)d powierzchnia
(np. muru, tynku, betonu, drewna, ptyt drewnopodabn itp.), na ktérej &dzie wykonywana
powtoka malarska.

Powtoka malarska - stwardniata warstwa farby, lakieru lub emalii sx@ina i rozprowadzona na
podiaru, decydujca o widciwosciach wytkowych iwalorach estetycznych pomalowanej
powierzchni.

Farba - ptynna lub péiptynna zawiesinaady mieszanina bardzo rozdrobnionych ciat staty
(np. pigmentu-barwnika i édiych wypetniaczy) w roztworze spoiwa.

Lakier — nie pigmentowany roztwor koloidalny (npywic, olejéw, poliestrow), ktory tworzy
powtoke transparentnpo pokryciu nim powierzchni i wyschyaiu.

Emalia - lakier barwiony pigmentami, zastygay w szklist powtok.

Pigment - naturalna lub sztuczna substancja barwgt barwica, ktéra nadaje kolor farbom lub
emaliom.

Farba dyspersyjna - zawiesina pigmentéw i wypetlniaczy w dyspersji wep polimeru
z dodatkiemsrodkow pomocniczych.

()




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT [
KOSZT-BUD PROJEKTU REMONTU SALI GIMNASTYCZNEJ W SZKOLE STRONA17
PODSTAWOWEJ NR 11 W ABROWIE GORNICZEJ

Farba na rozpuszczalnikowych spoiwachzywicznych - zawiesina pigmentéw i obginikdw
W spoiwie zywicznym, rozciaczanym rozpuszczalnikami organicznymi (np. bemnzyskowa
terpentyn itp.).

Farba i emalie na spoiwach zywicznych rozcieiczalne wody - zawiesina pigmentow
i obciaznikdw w spoiwiezywicznym, rozciéczalne wod.

Farba na spoiwach mineralnych- mieszanina spoiwa mineralnego (np. wapna, cemesziia
wodnego itp.), pigmentow, wypetniaczy oragodkdédw pomocniczych i modyfikagych,
przygotowana w postaci suchej, przeznaczonej dobeamia wod lub w postaci ciektej, gotowej
do stosowania mieszanki.

Farba na spoiwach mineralno-organicznych- mieszanina spoiw mineralnych i organicznyc

(np. dyspersji wodnejywic, kleju kazeinowego, kleju kostnego itp.), pigmiow, wypetniaczy oraz
srodkéw pomocniczych; produkowana w postaci suchy@szanek lub past do zarobienia wod

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania robot malarskictvinny mie:

- Oznakowanie znakiem CE co oznacza,dokonano oceny ich zgodwd ze zharmonizowan
norma europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejskprobai techniczi lub

krajowa specyfikacy techniczrm paistwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europé&gsio
Obszaru Gospodarczego, uzaarprzez Komisi Europejsk za zgoda z wymaganiami
podstawowymi, albo

- Deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydgirzez producenta, 3eli

dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobdmajacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa okrélonym przez Komisj Europejsk albo

- Oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza & to wyroby nie podlegage
obowiazkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceggdndci z Polslkk Norma lub
aproba4 techniczn, badz uznano za ,regionalny wyréb budowlany"”,

- Termin przydatnéci do wycia podany na opakowaniu.

2.1 Rodzaje materiatow
Materiaty do malowania witrz obiektow budowlanych

Do malowania powierzchni wewtiz obiektu nalgy stosowa:
- farby emulsyjne do stosowania wesmnz pomieszcze

Lepkas¢ (23°C) KU 100-110
Gestas¢ maks. 1,5 g/cm
Zdolnags¢ rozcieaczania wod dobra
Zawarta¢ substancji lotnych maks. 50%

Czas wysychania powtoki w temp. 20£2°C
i wilgotnosci wzglednej powietrza 55+5%

stopier V maks. 2 godz.
Krycie jakasciowe stopiell
Odporna¢ powtoki na tarcie na sucho wytrzymuje prob

- farby ftalowe do stosowania wewtre pomieszcze

Lepkas¢ 1300 + 300 mPa*s Brookfield 20rmp dysk 3
Gestasé 1,16 + 0,05 kg/drh
Czas schrcia okoto 6h

Termin wanosci 24 miesice

|

h
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Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania robo6t malarkkic

- rozcienczalniki, w tym woda,

- $rodki do odttuszczania, mycia i usuwania zanieczyszpodiaza,

- $rodki do likwidacji zaciekow i wykwitow,

- kity i masy szpachlowe do naprawy padio

Wszystkie ww. materialty mugzmie¢ witasndci techniczne okidone przez producenta luk
odpowiadajce wymaganiom odpowiednich aprobat technicznygiz PN.

Woda
Do przygotowania farb zarabianych wodalezry stosowéd wodg odpowiadajca wymaganiom

normy PN-EN 1008:2004 ,Woda zarobowa do betonu.c§leacja pobierania probek, badanie

i ocena przydatrizi wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjroceséw produkcji
betonu”.
Bez bada laboratoryjnych mae by stosowana tylko wodoggowa woda pitna.

3 SPRZET | NARZ EDZIA

Sprzet i narzedzia do wykonywania robét malarskich

Do wykonywania robot malarskich nalestosowa:

- szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czysntagodiaa,

- szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

- pedzle i watki,

- mieszadta nagzane wiertark elektryczra oraz pojemniki do przygotowania kompozyc
skfadnikow farb,

- agregaty malarskie ze gparkami,

- drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT

Transport i sktadowanie materiatow

Transport materiatbw do rob6t malarskich w opakaaem nie wymaga specjalnych adzen
i srodkow transportu. W czasie transportu ppaleabezpieczy przewaone materiaty w sposob
wykluczapcy uszkodzenie opakowa W przypadku diych ilosci materiatbw zalecane jes
przewaenie ich na paletach iycie do zatadunku oraz roztadunku adzer mechanicznych.

Do transportu farb i innych materiatbw w postaciclsgch mieszanek, w opakowaniac
papierowych zaleca i uzywaé samochodéw zamkgtych. Do przewozu farb w innych
opakowaniach ma wykorzystywa samochody pokryte plandekami lub zanekei

Materiaty do rob6t malarskich nale sktadowé& na budowie w pomieszczeniach zangkyth,
zabezpieczonych przed opadami i minusowymi tempexati.

Wyroby lakierowe naley pakowa, skladowa i transportowé zgodnie z wymaganiami normy
PN 89/C-81400 ,Wyroby lakierowe. Pakowanie, przeewoanie i transport”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Warunki przysgpienia do rob6t malarskich

Do wykonywania robot malarskich ma przysipi¢ po catkowitym zakaczeniu poprzedzagych
robét budowlanych oraz po przygotowaniu i kontpmdtazy pod malowanie i kontroli materiatow.

)
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5.2 Wymagania dotygze podtay pod malowanie

Tynki zwykte
- Nowe niemalowane tynki powinny odpowigdaymaganiom normy PN-70/B-10100. Wszelk
uszkodzenia tynkow powinny byusungte przez wypetnienie odpowiednzapraw i zatarte do
rownej powierzchni. Powierzchnie przeznaczone diowenia musz by¢ czyste, suche, zwarte
wolne od kurzu i lanych fragmentéw. Stare powlokile przylegajce do podiea przed
malowaniem naley usura¢ i zmatowt papierensciernym.

- Wystapce lub widoczne nieusuwalne elementy metalowe poyirby¢ zabezpieczone
antykorozyjnie.

5.3 Warunki ogolne prowadzenia robot malarskich

Roboty malarskie powinny Byprowadzone:

- w temperaturze nie #8zej nz +5°C, z dodatkowym zastrzeniem,ze w cagu doby nie nagpi
spadek temperatury pasj 0°C,

- w temperaturze nie wgzej nz 25°C, z dodatkowym zastrzeniem, by temperatura podknie
przewyszyta 20°C (np. w miejscach bardzo nastonecznionych

Przy wykonywaniu prac malarskich w pomieszczenieamkngtych naley zapewné odpowiedni
wentylacg.

Roboty malarskie farbami, emaliami lub lakieramdpuszczalnikowymi nafsy prowadz¢ z daleka
od otwartychzrédet ognia, nargzi oraz silnikbw powodagych iskrzenie i mogeych by zrodiem
pozaru.

Elementy, ktére w czasie robét malarskich madec uszkodzeniu lub zanieczyszczeniu, hale
zabezpieczyi ostonic przez zabrudzeniem farbami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot malarskich

Przed przysipieniem do rob6t malarskich naleprzeprowadz badanie podioy oraz materiatéw,
ktore keda wykorzystywane do wykonywania robot.

Badania podtgy pod malowanie

Badanie podika pod malowanie, w zaleosci od jego rodzaju, naly wykonywa
w nasgpujacych terminach:

» dla podt@a betonowego nie wcaeiej niz po 4 tygodniach od daty jego wykonania,

» dla pozostatych podhy, po otrzymaniu protokotu z ich przygja.

Badanie podtza powinno by przeprowadzane po zamocowaniu iwbudowaniu wskystk
elementow przeznaczonych do malowania.

* tynkdéw zwyktych i pocienionych - zgod&b z projektem, rown& i wyglad powierzchni
z uwzgkdnieniem wymaga normy PN-70/B-10100, czysi® powierzchni, wykonanie napraw
i uzupetnid@, zabezpieczenie elementéw metalowych, wilgétrignku,

* plyt gipsowo-kartonowych i widknisto - mineralnych wilgotnos¢, wyglad iczystdc
powierzchni, wykonanie napraw i uzupeiiigvykonczenie stykow oraz zabezpieczenie gtéw,

* elementéw metalowych - czystopowierzchni.

Dokladna¢ wykonania muréw naly bad& metodami opisanymi w normie PN-68/B-1002
Roéwna¢ powierzchni tynkéw naley sprawdzé metodami podanymi w normie PN-70/B-10100.
Wyglad powierzchni podtay nalezy oceni& wizualnie, z odlegiri okoto 1 m, w rozproszonym
swietle dziennym lub sztucznym.

Zapylenie powierzchni (z wyikiem powierzchni metalowych) nale oceni& przez przetarcie
powierzchni suciczyst reka. W przypadku powierzchni metalowych do przetarabery uzywac
czystej szmatki.

e
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Wilgotnos¢ poditazy naley ocenig przy wyciu odpowiednich przygddw. W przypadku
watpliwosci nalezy pobra problke poditaza i okreli¢ wilgotnasé metody, suszarkowo - wagoyw
Wyniki bada powinny by poréwnane z wymaganiami podanymi w ST odnotowanformie
protokotu kontroli, wpisane do dziennika budowykceptowane przez inspektora nadzoru.

Badania materiatéw

Farby isrodki gruntuace wyte do malowania powinny odpowiadadpowiednim normom.
Bezpdarednio przed gyciem naley sprawdzi:

- czy dostawca dostarczyt dokumentyiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
jednostkowego zastosowania wyrobdiywanych w robotach malarskich,

- terminy przydatnéci do wycia podane na opakowaniach,

- wyglad zewrgtrzny farby w kadym opakowaniu.

Ocere wygladu zewrtrznego nalgy przeprowadza wizualnie. Farba powinna standwi

ub

jednorodi w kolorze i konsystencji mieszariiNiedopuszczalne jest stosowanie farb, w ktorych

widac:
» skoagulowane spoiwo,

* nieroztarte pigmenty,

» grudki wypetniaczy (z wyjtkiem niektérych farb strukturalnych),
» kozuch,

« Slady pleni,

» trwaly, nie dajcy sk wymieszé osad,

* nadmierne, utrzymuage sg¢ spienienie,

* obce wtgcenia,

» zapach gnilny,

Badania w czasie robot
Badania w czasie robo6t polegapa sprawdzaniu zgodém wykonywanych robot malarskich
z dokumentagj projektowa ST i instrukcjami producentow farb. Badania te mczegolnéci
powinny dotyczy sprawdzenia technologii wykonywanych robét w zal@egruntowania podhy
I naktadania powtok malarskich.

Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robot przeprowadzacsiem oceny czy spetnione zostaty wszystk

wymagania dotycge wykonanych robét malarskich, w szczegétmav zakresie:
- zgodndci z dokumentagj projektowa SST i wprowadzonymi zmianami, ktore naniesior
w dokumentacji powykonawczej,

- jakoéci zastosowanych materiatow i wyrobdw,

- prawidtowdci przygotowania podioy,

- jakosci powtok malarskich.

Przy badaniach w czasie odbioru robét pomocne antog wyniki bada dokonanych przed
przystpieniem do robot i w trakcie ich wykonywania.

Badania powitok przy ich odbiorze nzjeprzeprowadza nie wczéniej niz po 14 dniach od
zakaczenia ich wykonywania.

Badania techniczne nale przeprowadza w temperaturze powietrza co najmniej +5°C i pr:
wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczaagj 65%.

Ocena jakéci powtok malarskich obejmuije:

» sprawdzenie wygtu zewrtrznego,

sprawdzenie zgodidoi barwy i potysku,

sprawdzenie odpordoi na wycieranie,

sprawdzenie przyczepfm powioki,

sprawdzenie odpordoi na zmywanie.

Metoda przeprowadzania badaowtok malarskich w czasie odbioru robot:

e
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- sprawdzenie wygtu zewrtrznego - wizualnie, okiem nieuzbrojonymswietle rozproszonym
z odlegtdci okoto 0,5 m,

- sprawdzenie zgoddoi barwy i potysku - przez poréwnanie $wietle rozproszonym barwy
i potysku wyschnjtej powtoki z wzorcem producenta,

- sprawdzenie odpordo powiloki na wycieranie - przez lekkie, kilkukr@npocieranie jej
powierzchni welniag lub bawetnian szmatly w kolorze kontrastowym do powioki. Powigpk
nalezy uzna& za odpora na wycieranie, jeeli na szmatce nie wygility slady farby. Sprawdzenie
przyczepnéci powtoki:

* na podigach mineralnych i mineralno-wtdknistych - przez wyglanie skalpelem siatki nac¢i
prostopadtych o boku oczka 5 mm, po 10 oczek wdkatrore a nastpnie przetarciu gzlem
nacktej powloki; przyczepn& powtoki naley uzna& za dobg jezeli zaden z kwadracikbéw nie
wypadnie,

* na podtaach drewnianych i metalowych - megoobisara w normie

PN-EN ISO 2409:1999,

- sprawdzenie odpordo na zmywanie - przez g¢miokrotne silne potarcie powioki makr
namydlor, szczotly z twardej szczeciny, a naphie dokladne sptukanie jej wedza pomog
mickkiego rdzla; powtok naleey uzna& za odpora na zmywanie, jeeli piana mydlana na
szczotce nie ulegnie zabarwieniu orazejJe po wyschngciu cata badana powlokagdizie miata
jednakows barwe i nie powstan prz&wity podtaza.

Wyniki bada powinny by poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4 i apésw dzienniku
budowy i protokole podpisanym przez przedstawicmliestora (zamawiagego) oraz wykonawcy

7. OBMIAR ROBOT

Szczegotowe zasady obmiaru robot malarskich

Powierzchng malowania oblicza si w metrach kwadratowych w rozwitiu, wedtug
rzeczywistych wymiarow. Z obliczone] powierzchnienpotgca s¢ otworéw i miejsc nie
malowanych o powierzchni kdego z nich do 0,5 ™n

Dla scian i sufitow z profilami eignionymi lub ozdobami, okien i drzwi, elementéwusowych,
grzejnikdw i rur naley stosowa uproszczone metody obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Przy robotach zwizanych z wykonywaniem powtok malarskich elementéagapcym zakryciu g
podtaza. Odbidr podtay musi by dokonany przed rozpogziem robét malarskich.

W trakcie odbioru naley przeprowadzi badania wymienione w niniejszej specyfikacji. Wgrni
bada nalery porowna& z wymaganiami dotyexymi podiazy pod malowanie.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywmaozna uzné podiaza za wykonane
prawidtowo, tj. zgodnie z dokumentagprojektowy oraz ST i zezwoli na przysipienie do robot
malarskich.

Jezeli chocia jeden wynik badania jest negatywny pogtanie powinno b§ odebrane. W takim
przypadku nalgy ustaltc zakres prac i rodzaje materiatbw koniecznych daunigsia
nieprawidtowdci podtaza. Po wykonaniu ustalonego zakresu pracaygi®nownie przeprowadzi
badanie podizy.

Wszystkie ustalenia zazane z dokonanym odbiorem robot ulegggh zakryciu (podiay) oraz
materiatdw nalgy zapisé w dzienniku budowy lub protokole podpisanym przezedstawicieli
inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierokvhudowy).

8.2. Odbidr czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanej czsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje si dla zakresu okétonego w dokumentach umownych, wedlug zasad jak p

odbiorze ostatecznym rob6t.

rz



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT D
KOSZT-BUD PROJEKTU REMONTU SALI GIMNASTYCZNEJ W GIMNAZJUM NR STRONA 22
W DABROWIE GORNICZEJ

Celem odbioru ogciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych ustewekealizowanych
robotach i ich usurcie przed odbiorem Kmowym.

Odbioér czsciowy robdét jest dokonywany przez inspektora nadzer obecnéci kierownika
budowy.

Protokot odbioru ogciowego jest podstaywvdo dokonania eZciowego rozliczenia robét, jeli

umowa tak forme przewiduje.

8.3 Odbidr ostateczny (k@acowy)

Odbiér karcowy stanowi ostateczanocere rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do i
zakresu (iléci), jakasci i zgodndci z dokumentaaj projektows.

Odbi6r ostateczny przeprowadza komisja powotanaezprzamawiajcego, na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikéw bafl@raz dokonanej oceny wizualnej.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas pgialania powinna ok&&a¢é umowa.
Wykonawca robot obowzany jest przedio/¢ komisji nas¢pujace dokumenty:

- dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonyvearobot,

- szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianamopwadzonymi w trakcie wykonywania
robot,

- dziennik budowy i ksizki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowaalgch robot,

- dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zasaysawiytych
materiatdw i wyrobow budowlanych,

- protokoty odbioru podiay,

- protokoty odbiorow cgsciowych,

- instrukcje producentow dotygze zastosowanych materiatow,

- wyniki bada laboratoryjnych i ekspertyz.

W toku odbioru komisja obowzana jest zapoztaic przedtazonymi dokumentami, przeprowadzi
badania zgodnie z wytycznymi ST, oraz dokboeeny wizualnej.

Roboty malarskie powinny By odebrane, peli wszystkie wyniki bada sa pozytywne,
a dostarczone przez wykonawcdokumenty s kompletne iprawidiowe pod wzaglem
merytorycznym.

Jezeli chociaby jeden wynik badabyt negatywny powtoka malarska nie powinna lpyzyjcta.
W takim przypadku nalg przyja¢ jedno z nagpujacych rozwazan:

- jezeli to maliwe nalery ustalt zakres prac korygagych, usua¢ niezgodnéci powtoki
Z wymaganiami okidonymi w ST i przedstawija ponownie do odbioru,

- jezeli odchylenia od wymaganie zagraaja bezpieczastwu wytkownika i trwat@ci powtoki
malarskiej zamawiagy maze wyrazé zgod: na dokonanie odbioru koowego z jednoczesnym
obnizeniem wartéci wynagrodzenia w stosunku do usfalenownych,

- w przypadku, gdy nieasmozliwe podane wyej rozwhzania wykonawca zobowdany jest do
usunicia wadliwie wykonanych robot malarskich, wykéna ponownie i powtérnie zgtasido
odbioru.

W przypadku niekompletroi dokumentow odbior me by dokonany po ich uzupetnieniu.

- Z czynndci odbioru sporgdza s¢ protokdt podpisany przez przedstawicieli zamaxygego
i wykonawcy. Protokét powinien zawigrastalenia podie w trakcie prac komisji,

- ocerg wynikow bada,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich gsiani

- stwierdzenie zgodrici lub niezgodnéci wykonania robot malarskich z zamowieniem.
Protokot odbioru kacowego jest podstawdo dokonania rozliczenia koowego pomidzy
zamawiagcym a wykonawg.
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8.4. Odbidr po uptywie okresu gkojmi i gwaranciji

Celem odbioru po okresiekojmi i gwarancji jest ocena stanu powtok malarekio wytkowaniu
w tym okresie oraz ocena wykonywanych w tym okremsigeentualnych robo6t poprawkowych
zwiazanych z usuwaniem zgtoszonych wad.

Odbiér po uptywie okresuekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie ocevizualnej
powtok malarskich, z uwzgtinieniem zasad opisanych w ST.

Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podatado zwrotu kaucji gwarancyjnej,
negatywny do dokonania pater wynikajacych z obntonej jakaci robot.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajpowinien zgtosi wykonawcy wszystkie
zauwaone wady w wykonanych robotach malarskich.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1Zasady rozliczenia i ptatndgci

Rozliczenie robét malarskich m® by dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakr
robét i ich kaicowym odbiorze lub etapami okienymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy paoizy zamawigicym a wykonawg nastpuje po dokonaniu
odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatioi wykonanego i odebranego zakresu robot malars&iahowi
wartas¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okrelonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jedkmsych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawaggo lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za oy zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t malarskich lub tgwgczattowe obejmugce roboty malarskie
uwzgkdniaja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow, nadzi i sprztu,

- obstug: sprztu nieposiadacego etatowej obstugi,

- ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich towzn przestawnych unmiwiajacych
wykonanie rob6t na wysokoi do 5 m, od poziomu podtogi lub terenu,

- zabezpieczenie podtdg i elementdéw nie przeznaczodganalowania,

przygotowanie farb, szpachlowek, gruntow i innychteniatow,

przygotowanie podigy,

proby koloréw,

- demonta przed robotami malarskimi i morit@o wykonaniu robét elementow, ktére wymaga
zdemontowania w celu wykonania prac malarskich skrzydet okiennych i drzwiowych
wykonanie prac malarskich,

- usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkadzewstatych w czasie wykonywania robot,

- 0czyszczenie miejsca pracy z materialdbw zabezpigogeh oraz oczyszczenie niepotrzebn
zamalowanych elementow nie przeznaczonych do maliawa

- likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych gfe @ rOwniez koszty montau, demontau ipracy rusztowa
niezlednych do wykonania robét malarskich na wysakgonad 5 m od poziomu podtogi lut
terenu.
Przy rozliczaniu robét malarskich wedtug uzgodnigmycen jednostkowych koszty rusztawa
mog by¢ uwzgkdnione w tych cenach lub stanéwpodstaw oddzielnej ptatnéci. Sposob
rozliczenia kosztow monta, demontau i pracy rusztowakoniecznych do wykonywania robét n
wysokasci powyzej 5 m, naley ustalt w postanowieniach pkt. 9 ST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

PN-89/B-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przecheanie i transport.

PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery. Metoda siat&ci¢.

PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery. Wodne wyroby &kwe i systemy powilokowe né
wewrgtrznesciany i sufity. Klasyfikacja.

PN-C-81607:1998 Emalie olejngawiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe
kopolimeryzowane styrenowe.

PN-C-81800:1998 Lakiery olejnpswiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe kopolimeoyzane
styrenowe.

PN-C-81801:1997 Lakiery nitrocelulozowe.

PN-C-81802:2002 Lakiery wodororozaezalne stosowane wewatnz.

PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe.

PN-C-81913:1998 Farby dyspersyjne do malowaniaadgwudynkéw.

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wenn

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikpobierania probek, badanie i ocer
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjoceséw produkcji betonu.

10.2 Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych (tom I, czs¢ 4}
Arkady, Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budanwyich ITB czs¢ B: Roboty
wykonczeniowe. Zeszyt 4: Powtoki malarskie zetvane i wewrtrzne. Warszawa 2003 r.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robatddwvlanych. Wymagania ogoélne. Kod CP
45000000-7. Wydanie 1l, OWEOB Promocja — 2005 r.

D
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Il. KLADZENIE PARKIETU
(kod CPV 45432113-9)

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycice wykonania i odbioru
rob6t montaowych zwhzanych z wykonaniem parkietu na sali gimnastycamgz z wymiag
warstw podtogowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy zlecani
i realizacji robat.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp Techniczm.

Zakres rob6t obejmuje usuie istniegpcego parkietu wraz z warstwami podtogowymi, zghoie
nowych legarow oraz parkietu z deszczutekawych. Po zakiczeniu robot parkiet natg pokryt
lakierem poliuretanowym.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora

2. MATERIALY.

2.1. Legary

Do utazenia poditogi naley uzy¢ drewna sosnowego o wilgotsod nie wigkszej nz 12%.
2.2. Gwadzie

Do zlaczy konstrukcyjnych naky stosowa gwaozdzie okagte wg BN-83/5028-12.
2.3. Podktadki

Podktadki o wymiarach 150x150x20mm nalevykona z EPDM’u

2.4, Deszczuiki

Parkiet z deszczutelkedowych o wymiarach 22x65x350 mm

3. SPRZT.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaic mozliwoscia korzystania
z drobnego spetu budowlanego.
Wykonawca jest zobowzany do aywania takich nargzi, ktére nie spowodujniekorzystnego
wptywu na jaké¢ materiatdw i wykonywanych robot orazeda przyjazne dlasrodowiska.
Przy doborze naezlzi naley uwzgkdni¢c wymagania producenta wyrobow.

4. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
Materiaty i sprzt moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi prze

Inzyniera, w sposéb zabezpiecadj je przed uszkodzeniem. Nayeje umigci¢ rwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieézyrzed spadaniem lub przesuwaniem.
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5. WYKONANIE ROBOT.

Przewiduje si wymiarg catej posadzki parkietowej wraz z istamgymi legarami. Po zdgiu

istniejacego parkietu podi® naley oczyci¢ z kurzu i zabrudze Nastpnie naley roziazy¢

podkiadki z EPDM u 150x150x20 mm w rozstawie co56@n, na ktore to natg utozy¢ legary
50x100 z drewna sosnowego o wilgatcionie wikszej nz 12%. Podktadki naley przymocowa

do legaréw za pomacgwazdzi. Po ut@geniu legaréw poprzecznych najena catej powierzchni
sali nabt foli¢ paroprzepuszczain na ktérej to uteona zostanie warstwa wetny mineralngj
gr.5cm. Na legary podime naley nabt legary poprzeczne 50x100 z drewna sosnowego
o wilgotndsci nie wiekszej nz 12% w rozstawie co 62,5 cm. Po zdoiu legarow na wierzchai
czes¢ konstrukeji naley nabt ptyty OSB 2 gr. 18 mm o wymiarach 250x125 cm. Idrk
z deszczutek ¢bowych o wymiarach 22x65x350 mm nafe utozy¢ w jodelke. Parkiet
przymocowaé do podiaa poprzez przybicie gwdziami. Po utaeniu parkiet natey wycyklinowa

I wypelnic ewentualne szczeliny. Parkiet wstie polakierow& dwoma warstwami
poliuretanowego lakieru do parkietu, na ktory posehniciu naley nanigé linie boisk.
Po wyznaczeniu boisk parkiet najedodatkowo trzykrotnie poktypoliuretanowym lakierem do
parkietu. Ze wzgldu na brak dokfadnej informacji o obecnej konstpke w zwiazku z tym

0 rzeczywistej wysokiei przed przysipieniem do robot trzeba dokanadkrywki i zmierzy

wysokas¢ konstrukcji. Naley dobra& taka gruba¢ spodnich legaréw aby prég pagdiy posadzka
sali gimnastycznej a korytarzem nie przekroczyh® c

nawiarzchnia sparfowa -
parkiet o e
Slepa podioga 2 d prEy=tienna
legar gdmy folia z otworami wentylacyinymi

paro-izalacyjna

legar dalny

folia parizolacyjna

W trakcie montau elementow drewnianych naleprzestrzega

- Stosowania odpowiedniego sgitz mechanicznego

- Przygotowania podi@ lub zhczy tak, aby zapewéiréwne i stabilne utzenie elementow.

- Stosowania dodatkowych elementowaczicych lub stabilizujcych umaliwiajacych
odpowiednie i bezpieczne uktadanie i markanstrukcji drewniane]

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu zgogtriach wykonania z wymaganiami niniejszej
specyfikacji.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostlk obmiarows dla prac zwqzanych z wykonaniem i mor#@am konstrukcji drewnianej jest
m® (metr szécienny) drewna lub | mM(metr kwadratowy) powierzchni robét.
llos¢ robot okréla sk na podstawie dokumentacji projektowej z uwgdgieniem zmian podanych
w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przegpeéktora nadzoru i sprawdzonyc
w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Zgodnaé robdt z Projektem i Specyfikach.
Roboty winny by wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, ST @iaemnymi decyzjami
Inspektora.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu przeprowadzzgodnie z ST

Podstaw dokonania oceny ikzi i jakosci robot ulegajcych zakryciu i zanikapych g nastpujace
dane i dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zigumai

- atesty aytych materiatdw budowlanych,

- Dziennik Budowy,

- uzasadnienie zmian w dokumentaciji.

8.3. Odbior koncowy.

Przy odbiorze kicowym powinny by przediazone nasipujace dokumenty:
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i baga

- protokoty odbioru robét zanikgych i ulegajcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady ptatdo podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt. 9.
Platnag¢ ryczaltows wykonanie konstrukcji drewnianych dokonujez sia podstawie obmiaru
i odbioru wykonanych robot

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE.

[1] PN-81/B-03150.01 Konstrukcje z drewna i matknw drewnopochodnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie. Materiaty.

[2] PN-81/B-03150.03 Konstrukcje z drewna i matknw drewnopochodnych. Obliczenia
statyczne i projektowanie agta.

[3] PN-B-03150 Konstrukcje drewniane. Obliczesiatyczne i projektowanie.

[4] BN-80/7159-04/01 Konstrukcje z drewna i maa&yw drewnopochodnych. Metody bada
i kryteria oceny wytrzymadoiowej zhczy na 4czniki mechaniczne
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ll. ROBOTY BUDOWLANE WYKO NCZENIOWE, POZOSTALE
(kod CPV — 45450000-6)
Demonta i monta statych elementéw wypcasmia sali gimnastycznej

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej eymagania dotycre demontau (na czas
trwania rob6t remontowych) statych elementéw wypes&a sali gimnastycznej oraz ponown
monta elementdéw po zak@zeniu robot.(drabinki gimnastyczne)

Montaz oston okiennych (naptona siatka sznurowa).

Jako roboty dodatkowe nale przyja¢ czyszczenie i podwojne malowanie drabinek bezbgmvn
lakierem przeznaczonym do malowania drewna vagn@rpomieszcze

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuirpegetargowy i kontraktowy przy zlecanit
i realizacji robot.

1.3 Zakres rob6t obgtych Specyfikaca Techniczm.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Technicznlgjmup wszystkie czynn&ci umazliwiajace
i majace na celu demonta monta statych elementéw wypogania sali gimnastycznej.

1.4 Ogolne wymagania dotycrce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

- drabinki gimnastyczne, drewniane,
- zabezpieczenia okien — siatki sznurowe gagre

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do instalacji urgdzen oraz elementéw wyposgania powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- $Srubokret,

- klucze montaowe

4. PAKOWANIE, TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Wyroby dostarczone przez producenta powinny bgstarczane w oryginalnych opakowania
producenta. Na kalym opakowaniu powinna Byumieszczona etykieta podef co najmniej
nastpujace dane:

. nazw i adres producenta,

. oznaczenie (nazywhandlova),

. nr dokumentu dopuszcaaggo do obrotu i powszechnego stosowania w budwieic

. znak towarowy

y
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot zwzanych z instalowaniem udzen powinien
wykaza& sie doswiadczeniem oraz posiagl@dpowiednie uprawnienia do prowadzenia tego ty
robot.

W sali gimnastycznej, zdemontogva po zakaczeniu rob6t ponownie zamontoévaalezy drabinki
gimnastyczne.

Na wszystkich otworach okiennych zamontéwaalezry zabezpieczenia, w postaci ngmmych
siatek sznurowych .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Urzadzenia musz by¢ zamontowane zgodnie z wytycznymi podanymi przexpecenta. Kontrola
obejmuje sprawdzenie jakm wykonania pajczen poszczegdlnych elementéw, rodzaj
zastosowanych ugdzen.

7. OBMIAR ROBOT
Oblicza s¢ na podstawie dokumentacji projektowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Odbior ostateczny stanowi ostategzocerg rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu ¢
zakresu (iléci), jakdsci i zgodndci z dokumentaaj projektows.

Odbior ostateczny dokonuje komisja powotana przenaviagcego na podstawie przednych
dokumentow, wynikow bada pomiaréw oraz dokonanej ocenie wizualnej.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas ¢giatalngci powinna okrélac umowa.
Wykonawca robot obowrany jest przedioy¢ komisji nas¢pujace dokumenty:

>  Projekt

»  Szczegobtowe specyfikacje techniczneadea,

»  Aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodn dla zastosowanych wdzen

»  Instrukcje producentow

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie pomidzy zamawiajcym a wykonawg za wykonane roboty nmie by dokonana
wedtug nasfpujacych zasad:

. W rozliczenie ryczattowe, gdy podstawptatngci jest ustalona w dokumentach umownyc

stata warté¢ wynagrodzenia; warkd robot w tym przypadku jest okdlena jako iloczyn ceny
jednostkowej i iléci robot okrélonych na podstawie dokumentacji projektowej i urgpw

. Rozliczenie w oparciu o waé robdt okrélona po ich wykonaniu jako iloczyn ustalone
w dokumentach umownych ceny jednostkowej (z kogstori faktycznie wykonanej ikzi robot.

W jednym i drugim przypadku rozliczenie aeoby¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petne
zakresu robét i ich keeowym odbiorze lub etapami oktenymi w umowie po dokonaniu odbiort
czesciowego robot.

9.2. Zasady ustalenia ceny jednostkowej

Ceny jednostkowe za roboty obejru;
»  robocizre bezpdrednh wraz z narzutami,

pu
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wartas¢ zuzytych materiatdw podstawowych i pomocniczych wrazogtkami wynikagcymi
z technologii robot z kosztami zakupu,

wartas¢ pracy sprgtu z narzutami,

koszty pdrednie (ogdlne) i zysk kalkulacyjny,

podatki zgodnie z obowzujacymi przepisami (bez podatku VAT),

Ceny jednostkowe uwzglniaja rowniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie
wszystkich niezidnych robo6t pomocniczych itowarzysych. W przypadku przggia innych
zasad okrdenia ceny jednostkowej lub innych zasad rozliczgomidzy zamawigcym
a wykonawg sprawy te musgzosta& szczegotowo ustalone w umowie.

VVYVY VYV
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IV. ROBOTY W ZAKRESIE ZAKEADANIA STOLARKI BUDOWLANE ~ J ORAZ
ROBOTY CIESIELSKIE
(Kod CPV 45410000-4)

STOLARKA DRZWIOWA

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgpws/magania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z monteem stolarki drzwiowej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokipezetargowy i kontraktowy przy zlecani
i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacga Techniczm.
Zakres robot obejmgjmonta stolarki drzwiowej.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkujacymi normami oraz przepisam
i 0znaczaj:
. roboty budowlane - wszystkie prace budowlaneazame z wykonaniem tynkow zgodni
z ustaleniami dokumentacji projektowej,
. Wykonawca - osoba lub organizacja wykawaj roboty budowlane,
. wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane lw egkonania robot,
. procedura - dokument zapewnigy jakas¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie ikto wykonuje
i kontroluje poszczegodlne operacje robocze; procedure by zasgpiona normami, aprobatam
technicznymi i instrukcjami,
. ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokunegnfarojektowe] zawierace dane
opisupce przedmiot i wymagania dla oklenego obiektu lub roboty oraz niezime do jego
wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodiio
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

Stolarka powinna hky dostarczona na budew catkowicie wykadczona ipomalowana.
Wykonywanie poprawek malarskich na budowie jestiofgiszczalne.

Stolarka drewniana.

Ramiak sosnowy wraz z wypelnieniem stabilizym, oklejany dwustronnie sprasovaan
nasczory zywicami wyttaczan ptyta wiérowa o podwy.szonej sztywns€ti, z zarysowaam struktug
drewna. Powierzchnia i1 brzegi lakierowane farlazurows lub akrylowa kryjaca. Skrzydta
wyposaone w dwa zawiasy regulowane.

D
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Doktadnosé wykonania otworéw dla stolarki drzwiowej +10 mm.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien zaopaitzsic w nastpujace materiaty
budowlane:

0 pianka montzowa,

o] silikon,
0 sruby mocugce,
o] folia,

0 tasma malarska

Sktadowanie materiatbw powinnogsbdbywa& w budynku w ktorym przewiduje gimonta
stolarki. W przypadku wymiany stolarki materiat /ma sktadowé& dowolnych, zamkrtych
w pomieszczeniach magazynowych. W pomieszczenimoie wystpowa nadmierna wilgoé.

Zapewnienie jakaci

Wymagam w projekcie i obowgzujacych przepisach jaké powinien zapewriwykonawca przez
stosowanie wkxiwych materiatdw, metod wytwarzania i mohntaoraz nadzoru techniczneg
I kontroli. System jaké&ci stosowany przez wykonawcpowinien by otwarty na dodatkosv
kontrok ze strony zamawiafego lub organu niezaeego, w calym procesie realizac
zamowienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy odhodiedzialngci za jaké¢ wykonanych
robot.

PRZED ZAMOWIENIEM STOLARKI WYKONAWCA JEST ZOBOWAZANY DO
WYKONANIA POMIAROW OTWOROW Z NATURY. WYMIAR STOLARK
DOSTOSOWAC DO ISTNIEAACYCH GABARYTOW OTWORU.

O

3. SPRZET.

Do wykonania robét zwihzanych z montaem stolarki drzwiowej nalezy przewidzie¢
zastosowanie nagpujacego sprzatu:

srubokret,

poziomnica,

kliny drewniane,

wiertarka,

klucz ptaski dasrub,

nozyk,

pistolet do wyciskania silikonu,
szpachelka,

paca

O O0OO0O0O0O0O0O0O0

4. TRANSPORT.

Materiaty i spret mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera, w sposob zabezpiecrgj je przed uszkodzeniem. Nayeje umigci¢ rownomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieéprzed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Instalowanie stolarki drzwiowej

Podtoze.

Przed zamontowaniem drzwi nzje prawidiowo przygotowma otwor do ich wprawienia.
Powierzchnie €ciezy nalezy wyrbwna oraz starannie ocggi¢ z wszelkich drobin. Najlepszy dc
tej czynndci bedzie ptaski, szeroki quzel o sztywnym i ostrym wiosiu. Do poprawnie
przygotowanej écieznicy najlepiej przylgnie, wprowadzany pdej, materiat uszczelniggy.
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Drzwi powinny by osadzone w otworze za pomokotkdw rozporowych lub za pomadkotew
metalowych. Kotwy w écieznicach powinny b§ tak rozmieszczone, aby ich ogsf od progu
i nadpraa nie byty weksze nz 250 mm, a ich rozstaw nie przekraczat 800 mm.

Oscieznice drzwiowa nalery ustawt tak, by skrzydio otwierato sina wiaciwa strore. Przed
wstawieniem éciezy trzeba oklei jej brzeg samoprzylepntaéma papierow, aby zapobiec
zabrudzeniu nadmiarem pianki mardwej wzywanej podczas uszczelniania.

Stupy aciezy nalezy rozeprzé u podstawy tak, by podczas prac maotaych zachowaty pozyegj
réownolegh.

Oscieznice naley osadza tak, abysrodek dcieznicy doktadnie pokrywat si z osia otworu
drzwiowego.

Oscieznice w trakcie osadzania powinnydygabezpieczone przed odksztatceniami pod wptyw
bocznego nacisku poprzez odpowiednie rozparcie.

Za pomog poziomicy naley sprawdzté, czy belka écieznicy ustawiona jest idealnie poziomao.

Wszystkie lgty wewrgtrzne gcieznicy musz mie¢ po 90 stopni.
Oscieznice nalery ustabilizow& klinujac ja drewnianymi kotkami: z gory, z dotu oraz po bokac
Nastpnie naley ponownie sprawdzj przy pomocy poziomicy, ustawieni€aeznicy.

Oscieznice mocuje st do muru wketami. Na kadym stupie musz by¢ co najmniej dwa, jeden
u podstawy (okoto 20cm nad podi)g jeden w takiej samej odledia od gornej belki.

Glebokas¢ wierconego otworu powinna byigksza o 1,0-1,5cm od diugm kotka rozporowego.
Na obrzeu wejcia kazdego otworu trzeba wykotidaze wierttem osrednicy réwniej szeroki
kotnierza kota. W jej gibokasci musi s¢ schowa ten kotnierz i teb wkgtu. Wkretéw nie naley
dokrecat zbyt mocno, aby nie dopei¢ do ewentualnego wyggia acieznicy

Oscieznicg trzeba koniecznie uszczeinpianky montazowa. Przed wykonaniem tej czynim
mozna dobrze zwily¢ woda powierzchng oscieznicy, aby pianka lepiej przylegata.

Po stwardnieniu pianki jej nadmiar odcina gstrym naem.

Po 4-5 dniach mma zawiesi na zawiasach skrzydio drzwi. Wtedy ma réwnie wybié
wszystkie kliny, a zagbienia po nich naley wypetnic gipsem lub szpachlovik

Zamontowane drzwi wymaggjeszcze zamontowania klamek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Odbidr robat.

o] Drzwi powinny s¢ lekko otwier& i zamykat.

o] Rozwierane drzwi nie magpcier& sie w zadnym miejscu.

o] Zamknkte skrzydta drzwiowe powinny dobrze przylégh aGcieznicy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarova dla stolarki § m?.
8. ODBIOR ROBOT

W trakcie odbioru robot natg sprawdzt:

. stan i wyghd csciezy pod wzgédem réwndci, pionowdaci i spoziomowania

. rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osaaleéEnentow

. uszczelnienie przestrzeni ¢dey cciezami (Sciam) i wbudowanym elementem poc
wzgledem cieplnym i przenikania wody opadowe]

. stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadrodokumentagj

. prawidtowas¢ dziatania czsci ruchomych elementu,

. szczelné¢ wbudowanego elementu na infiltracpowietrz i przenikanie wody opadowe

przez element.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Rozliczenie dla wszystkich rob6t — Zgodnie z hamogramem opracowanym przez Wykonaw
| zatwierdzonym przez Inwestora.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

PN-B-05000:1996.0Okna i drzwi Pakowanie, przechoayw i transport

10.2. Pozostate dokumenty

[1] Certyfikaty dopuszczage do obroty materiatami w budownictwie

[2] Aprobaty techniczne dla zastosowanych elementéw

[3] Warunki techniczne wykonania i odbioru robétdowlano-montaowych, tom Il Roboty
instalacji sanitarnych i przemystowych. Arkady 1988

[4] Warunki techniczne wykonania i odbioru robodbowlano-montaowych, tom | Budownictwo
ogolne. Arkady 1988 r
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