Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych D.06.01.01

D.06.01.01. Umocnienie powierzchniowe skarp, rowow i Sciekéw
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Wykonanie dokumentacji projektowej wraz z dokumentacja przetargowa wewnetrznego ukladu
komunikacyjnego — Etap IV/V w ramach zadania: ,, Kompleksowe przygotowanie terenu inwestycyjnego
w Tucznawie: Etap IV”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z umocnieniem skarp, rowow

i $ciekow.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiem grubosci 15 cm (powierzchnie obsiewane zakladane i
pielggnowane zgodnie z D.09.07.01),

zgodnie z zakresem i lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Darnina - plat lub taSma wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwigzanej korzeniami roslinnosci trawiaste;.
1.4.3. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina do niej przyrosta.
1.4.4. Humus - ziemia ro$linna (urodzajna).

1.4.5. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

1.4.6. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie przemystowym, ktory po zmontowaniu na budowie
stanowi umocnienie rowu lub $cieku.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Og6lne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Ogodlne".
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STWlORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Wspolny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania Ogolne".

Wszystkie wymagania dotyczace powierzchni humusowanych z obsianiem mieszanka traw zostaly zawarte w
STWiORB D.09.07.01.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i §ciekow objetymi niniejsza Specyfikacja sa:
—  humus,
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— nasiona traw,
2.3. Humus
Przewiduje si¢ wykorzystanie humusu zdjetego z trasy i sktadowanego wedtug STWiORB D.01.02.02.
Humus powinien by¢ bez kamieni i zanieczyszczen.

2.4. Nasiona traw

Wyboér gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowa¢ mieszanki
traw o drobnym, ggstym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023.

Nasiona trawa powinny rowniez odpowiada¢ wymaganiom podanym w STWiORB D.09.07.01.

2.5. Pielegnacja traw
Do pielggnacji traw nalezy zastosowa¢ materiaty zgodnie z STWiORB D.09.07.01.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazaé si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

— koparek na podwoziu gasienicowym,

— samochodéw samowytadowczych,

— zageszczarek plytowych,

— rowniarek,

— walcow gladkich i zebrowanych,

— ubijakéw o recznym prowadzeniu,

— wibratoréw samobieznych,

— plyt ubijajacych,

— drobnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport humusu
Humus mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien usunaé¢ z humusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kamienie itp.

4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw (zgodnie z D.09.07.01.) mozna przewozi¢ dowolnymi §$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Humusowanie

Humusowanie skarp powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa humusu
powinna siega¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnédze skarpy nasypu od 15 do 25 cm. Grubos$¢ pokrycia ziemig
ro$linng powinna wynosi¢ 15 cm.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykona¢ rowki poziome lub
pod katem 30° do 45° o glgbokosci od 15 do 20 cm, w odstgpach, co 0,5 do 1,0 m. Utozong warstwg humusu nalezy
lekko zagesci¢ przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.
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5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przystgpieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Obsianie powierzchni skarp trawa powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych - w
okresie wiosny lub jesieni zgodnie ze STWiORB D.09.07.01.

Ziarna trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 18 g/m? — 30 g/m? skarpy, a po
rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarpy.

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwdj ziarn trawy po ich wysianiu.
W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie skarp.

5.4. Pielegnacja
Roboty zwiazane z pielegnacja traw nalezy wykonac zgodnie z D.09.07.01.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania Ogoélne".

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci ze specyfikacja, oraz na sprawdzeniu
daty waznosci $wiadectwa wartoéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Swiadectwa jakosci nasion traca waznos¢
- liczac od daty wystawienia §wiadectwa - po uptywie 9 miesigcy.

Inzynier na podstawie pomiarow i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z
Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji pkt.5.

6.3. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajagcymi wymagan okre§lono w STWiORB DM.00.00.00 pkt. 6.6.3.

7. Obmiar roboét

7.1. Wymagania ogolne dotyczgce obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest metr kwadratowy (m?) wykonanego humusowania z wszystkimi robotami towarzyszgcymi
zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8. Odbior Robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 8.

8.2. Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robodt nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 8.3.1.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m?) humusowania wraz z obsianiem trawg po dokonaniu odbioru wg pkt. 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia JakoSci,

— zakup i transport do miejsca wbudowania wszelkich potrzebnych materialow,

— humusowanie,

— obsianie mieszankg traw,

— nawozenie,

— podlanie woda i pielggnacja,

— zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z

przyjetej technologii robot;
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— oznakowanie robot i jego utrzymanie,

— uporzadkowanie terenu robdt; wywdz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiardéw, badan i sprawdzen.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-B-14051
PN-B-14504
PN-EN 197-1
PN-S-02205
PN-R-65023
PN-EN 1339
PN-EN 13369
PN-EN 206
PN-EN 13242

PN-B-11104

Zaprawy budowlane zwykle

Zaprawa cementowa

Cement czg$¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego uzytku.
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych

Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan.

Wspolne wymagania dla prefabrykatow betonowych

Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialdow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

Materiaty kamienne. Brukowiec

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.
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