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PROJEKT SYSTEMU NAWODNIENIA PLYTY BOISK W DABROWIE GORNICZEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot instalacji
nawodniania boisk, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji pod nazwa;

PROJEKT SYSTEMU NAWODNIENIA PLYTY BOISK W DABROWIE GORNICZEJ PRZY UL. SPORTOWEJ,
GLOWNEJ ORAZ KUSOCINSKIEGO.

W razie wystapienia wyraznej niezgodnosci Specyfikacji Technicznej z Warunkami Umowy znaczenie
przewazajace beda miaty Warunki Umowy.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsze wymagania SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ dotycza Umowy w zakresie inwestycji pod nazwa;

PROJEKT SYSTEMU NAWODNIENIA PLYTY BOISK W DABROWIE GORNICZEJ PRZY UL. SPORTOWEJ,
GLOWNEJ ORAZ KUSOCINSKIEGO.

W zakres robot wehodza;
- Otwarcie, czyszczenie, zamknigcie, prébne ptukanie istniejacej studni gtebinowej
montaz nowej instalacji nawadniania
montaz zbiornika wody wraz z armaturg,
montaz pomp gtebinowych
montaz studni kanalizacyjnych
montaz automatyki sterujacej
plukanie, préba szczelno$ci instalacii
uruchomienie instalacji
badanie wydajnoéci instalacji

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogoéine wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zrédka uzyskania materiatow.

Zamawiajgcy dopuszcza wykorzystanie tylko tych materiatow, ktore zostaty okreslone w dokumentacii.

Pompa gtebinowa w studni gtebinowej:
o Pompa gtebinowa 4" z falownikiem, zaworem zwrotnym oraz elementami montazowymi w studni
gtebinowej Montaz pompy oraz rurociggu zasilajagcego w studni gtebinowej. Elektroniczne
zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Pompa gtebinowa w zbiorniku zapasu wody:

e Pompa gtebinowa o wydajno$ci 12m3/h i H=8 bar z falownikiem, zaworem zwrotnym oraz elementami
montazowymi ponad dnem zbiornika zapasu wody. Montaz pompy oraz rurociggu zasilajagcego w
zbiorniku zapasu wody. Elektroniczne zabezpieczenie przed suchobiegiem oraz dodatkowe
zabezpieczenie ptywakowe.

Studnia tworzywowa dla montazu armatury:

o Studnia tworzywowa bez kinety, zwieficzona zamykanym wtazem Zeliwnym klasy B125mm. Montaz

studni w terenie zielonym. Wypetnienie dna 50cm warstwg zwiru ptukanego.

Em-Projekt Pracownia Projektowa
Listopad 2018 . STRONA 3



STiORB
PROJEKT SYSTEMU NAWODNIENIA PLYTY BOISK W DABROWIE GORNICZEJ

Zbiornik zapasu wody bedzie wykonany jako prefabrykowany zbiornik zelbetowy spetniajacy nastepujace parametry:
e pojemnos$¢ czynna 40 m3

wymiary BxLxH: 4960x4960x3250mm

masa: 40700 kg

dwa kominy wtazowe zwiernczone wtazami klasy B125, jeden komin wyposazony w drabine zej$ciowg

wentylacja zbiornika kominkiem DN150

klasa wytrzymatosci betonu (wg PN-EN 206:2014-04): C35/45

klasa ekspozycji betonu (wg PN-EN 206:2014-04): XC4, XA1, XF1

nasigkliwos¢ betonu (wg PN-88/B-06250): <5%

stopien wodoprzepuszczalnosci betonu (wg PN-88/B-06250): W8

stopien mrozoodpornosci betonu w wodzie (wg PN-88/B-06250): F150

stopien mrozoodpornosci betonu w 2% NaCl (wg PN-88/B-06250): F50

wskaznik w/c (wg PN-EN 206:2014-04): < 0,45

zbrojenie ze stali AllI/AIIIN

Orurowanie:
Instalacja podziemna bedzie wykonana z rur polietylenowych klasy 100 SDR 11 PN16 o $rednicach ®63mm oraz
®50mm uktadanych na gteboko$ci okoto 40-60 cm ponizej poziomu terenu.

Zraszacze:

Projektuje sie zraszacze petno-obrotowe oraz sektorowe o $rednicy 12,7cm z dyszg dobrang do wielko$ci zraszanego
obszaru. Kazdy zraszacz podigczony zostanie do tréjnika zabudowanego na rurociggu przy pomocy ztaczki przegubowe;
(elastycznej). Do podtaczenia rur i zraszaczy nalezy stosowaé ksztaltki spetniajgce wymogi szeregu ci$nieniowego
PN16. Zespoty zraszaczy bedg podtaczone do instalacji nawadniania przez elektrozawory umieszczone w podziemnych
skrzynkach elektrozaworowych.

Uktad sterowania:

Projektuje sie ukiad automatycznego sterowania nawodnieniem boiska oparty na sterowniku dedykowanym do
wybranego systemu nawadniania. Uktad sterowania bedzie wyposazony w czujnik deszczu powodujacy automatyczne
wytaczenie instalacji w przypadku wystapienia naturalnych opadéw o wymaganej dawce. Sterownik bedzie uruchamiat w
odpowiedniej kolejnosci poszczegdlne elektrozawory na instalacji.

2.2. Kontrola materiatéw i urzadzen.

a) Wszystkie materialy i urzadzenia przewidziane do uzycia lub wbudowania podczas budowy beda przed
dopuszczeniem do rob6t podlegaty kontroli.

b) Materiaty i urzadzenia niespetniajace wymagan dokumentacji powinny zosta¢ odrzucone.

c) Jakiekolwiek roboty, do ktérych uzyto materiatéw lub wbudowano urzadzenia bez zgody Inspektora nadzoru, bedg
wymieniane na zatwierdzone na koszt Wykonawcy.

2.3. Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych rob6t niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartoSciowany przez
Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw oraz urzadzen.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy i urzagdzenia, do czasu, gdy bedg one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wtasciwosci do robdt i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw i urzadzen bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy, w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw oraz urzadzen.
Jesli dokumentacja projektowa lub umowa przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu lub
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urzadzenia do wbudowania w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru, Uzytkownika i
Projektanta o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed ich uzyciem, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu lub
urzadzenia nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru, Uzytkownika i Projektanta.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w dokumentacji, programem zapewnienia jakosci lub projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalern w tych dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, umowie i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub umowa przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow. Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentaciji projektowej, umowie i wskazaniach Inspektora
nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniat wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA SZCZEGQLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT PODSTAWOWYCH ZALECANYCH
PRZY REALIZACJI ZAMOWIENIA.

Projektuje sie system automatycznego nawadniania boisk sportowych oparty na zraszaczach zasilanych ze zbiornikéw
wody o poj. czynnej 40m3. Zbiorniki bedg zasilane wodg z istniejgcych studni gtebinowych. W celu napetnienia
zbiornikdw wody w studniach gtebinowych zostang umieszczone pompy gtebinowe ktorych wydajno$¢ zostata dobrana
do zbadanej wydajno$ci studni. W celu zapewnienia odpowiedniego cie$nienia oraz wydajnosci dla projektowane;
instalacji nawadniania boisk w zbiornikach wody zostang takze umieszczone pompy gtebinowe o wydajnosci 12 m3/h i
wysokosci podnoszenia 8 bar. Przewiduje sie zabezpieczenie elektroniczne przed sucho-biegiem pompy w studni
gtebinowej oraz ptywakowe dla pompy w zbiorniku wody.

Przewiduje sie posadowienie zbiornika zapasu wody na utwardzonej (Is=0,97% 1d-0,7) 30 cm warstwie
Srednioziarnistego piasku. Pod zbiornikiem nalezy wykona¢ podbudowe z betonu chudego klasy C8/10 o grubosci 15¢cm.

PrzejScia rurociggow oraz przewoddw elektrycznych przez przegrody zbiornika muszg zosta¢ wykonane jako szczelne.

Woda zasilajaca instalacje nawadniania bedzie oczyszczana na filtrze dyskowym o $rednicy 2”. Filtr bedzie umieszczony
w studzience tworzywowej o $rednicy 600mm zwieficzonej zamykanym wiazem klasy B125.

W studzience filtra dyskowego i wodomierza na rurociggu zostanie wykonane przytacze sprezonego powietrza
wyposazone w zawor kulowy oraz ztaczke do weza umozliwiajgcg podigczenie kompresora w celu przedmuchania catej
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instalacji przed okresem zimowym.

W celu pomiaru iloéci wody zuzytej do nawadniania boiska przewiduje sie montaz wodomierza skrzydetkowego o
Srednicy DN40 i wydajno$ci Q3=16m3/h. Wodomierz zostanie umieszczony w studni tworzywowej Fi600mm za filtrem
dyskowym 2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System zapewnienia jakosci.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru Programu
Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowg, umowa oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jakoSci bedzie zawierac:

czes¢ ogolng opisujaca:

organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb powadzenia robét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

bhp,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robét,

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet oraz urzadzenia do pomiardw i kontroli;

czes$¢ szczegotowg opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oaz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utrata ich wiadciwosci w czasie transportu,

¢ sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

* T ¢ ¢ ¢ 0 0 0 02

*

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatow i robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w dokumentaciji, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan. Wszelkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w dokumentacji, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, migjscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie péznie;
jednak niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia JakoSci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.5. Opfaty za badania.
Za zorganizowanie i przeprowadzenie kontroli materiatow i robot, wiaczajac w to pobieranie probek, badania i kontrole,
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Wykonawca nie moze zada¢ dodatkowych optat. Sg one wkalkulowane w koszty poszczeg6inych robét.

o Badania powadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materiatéw i robdt z wymaganiami dokumentacji na podstawie wynikbw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub
Zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na
wiasnych badaniach, przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacijg projektowa. Koszty dodatkowych badan
poniesione zostang przez Wykonawce.

o State punkty kontroli.

Wykonawca poinformuje Inspektora nadzoru na pismie o dacie zakoriczenia wszystkich etapéw budowy. Proponuje sie

minimalne okresy zawiadamiania jeden tydzien, dla wszystkich rodzajéw robot, przy czym umowa moze te propozycje

zweryfikowac inacze;.

Inspektor nadzoru moze zadac ustalenia wybranych punktéw przeprowadzenia kontroli jako punktéw zatrzymania. Po

zatwierdzeniu tych punktéw Wykonawca bedzie mégt kontynuowac prace.

o Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te urzadzenia i materialy, ktére posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, Aprobat Technicznych oaz wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych;

2. deklaracje zgodnosci lub Certyfikat zgodno$ci z Polska Norma, a jezeli nie ma okreslen w PN to zgodno$ci z Normg
ISO;

3. lub deklaracje na aprobate techniczng w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sq objete certyfikacjg okre$long w punkcie 1.

oraz te urzadzenia i materiaty, ktére spetniajg wymogi dokumentacii.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sq wymagane przez dokumentacje, kazda partia dostarczona do

robét bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez Producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek urzadzenia i materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan, beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sa;
urzadzenia — szt
rurociagi — mb
demontaze - kg lub kpl
przybory, armatura - szt

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioru robét.

W zaleznosci od ustaler umownych, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

b) odbiorowi czeSciowemu;

c) odbiorowi koricowemu;

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany zgodnie
z dokumentacjq w etapach.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy, z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu
trzech dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zatwierdzajgcych komplet
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wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
umowa i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot dokonuije sie
wedtug zasad, jak przy odbiorze koricowym. Odbioru dokonuije Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
¢ dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy;
uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
recepty i ustalenia technologiczne;
Dzienniki Budowy (oryginaty);
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z dokumentacjg i ewentualnie
Programem Zapewnienia Jakosci;
¢ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z dokumentacjg i ewentualnie
Programem Zapewnienia Jakosci;
¢ atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow i zainstalowanych urzadzen oaz Aprobaty Techniczne;
¢ opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z dokumentacjq i Programem Zapewnienia Jakosci;
¢ sprawozdanie techniczne;
¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

* & o o

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:

¢ zakres i lokalizacje wykonywanych robdt;

¢ wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentaciji Projektowej przekazanej przez Zamawiajgcego wraz z
uzyskang zgodag Projektanta i Uzytkownika na te zmiany, ewentualnie wraz z dodatkowymi Uzgodnieniami;

& uwagi dotyczace warunkdw realizacji robot;

¢ date rozpoczecia i zakoriczenia robét.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4. ,Odbiér koricowy robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych wp. 7.
Cena jednostkowa obejmuje rozbiérke wskazanych w SST i przedmiarze robot elementow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 07.07.1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2003 nr 207, poz. 2016).
PKN - PrPN — EN ISO 6946: 1998 + Al Opor cieplny i wspdtczynnik przenikania ciepta. Metoda obliczania.
Ustawa Prawo Ochrony Srodowiska z dnia 27.04.2001 r. (Dz.U. nr 62 poz. 627).
Ustawa Prawo Ochrony Srodowiska , ustawa o odpadach z dnia 27.07.2001 r.
(Dz.U. nr 100 poz. 1085)
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43/1999 poz. 430).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oaz
tablicy informacyjnej (Dz.U. z 2002 r. nr 108 poz. 953).
Ustawa z dnia 21.03.1985 r. 0 Drogach Publicznych (Dz.U. nr 14 poz. 60 - tekst jednolity Dz.U. nr 70/2000 poz. 838
wraz z pdzniejszymi zmianami).
Ustawa Prawo Zaméwien Publicznych z dnia 09.02.2004 r. (Dz.U. z 2004r. nr 19 poz. 177).
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyroboéw budowlanych (Dz.U. Nr 107/98 poz. 679, Nr 8/02
poz. 71)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu
wyrobow budowlanych niemajacych istotnego wplywu na spefnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow
wytwarzanych i stosowanych wedtug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99/98 poz. 673)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 2000 r. w sprawie wydawania dokumentéw
dopuszczajacych do obrotu wyroby mogace stwarza¢ zagrozenie albo, ktore stuzg ochronie, lub ratowaniu zycia,
zdrowia i Srodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochodzace z kraju, z ktorym Polska zawarta porozumienie w
sprawie uznawania certyfikatu zgodnosci lub deklaracji zgodno$ci wystawianej przez producenta, oraz rodzajow
tych dokumentow

(Dz.U. Nr 5/00 poz. 58)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 2 kwietnia 2003 r w sprawie wymagan
zakresie efektywnosci energetyczne;.

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 26 wrzesnia 2000 r. w sprawie
kosztorysowych norm naktaddw rzeczowych, cen jednostkowych robét budowlanych oraz cen czynnikdéw produkcii
dla potrzeb sporzadzenia kosztorysu inwestorskiego (Dz.U. Nr 114/00 poz. | 195)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz.U. Nr 120 poz. 1133)

Ustawa z dnia 7 czerwca 200 | r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg i zbiorowym odprowadzaniu $ciekéw (Dz.U. Nr
72/0 | poz. 747)

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 19 listopada 2002 r. w sprawie wymagan dotyczacych jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz U Nr 203/02 poz. 1718)

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych, czes¢ Il - instalacje Sanitarne i
Przemystowe, M. B. P. M. B, Warszawa

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz U. Nr 129/97 poz 844. Nr91/02 poz. 811)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003r. w  sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. Nr 121/03 poz. 1138)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U Nr 47/03 poz. 40)
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