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PRZEWIERTY POD DROGAMI

Roboty podziemne inne nt dotyczyce tuneli, szybow i kolei podziemnych -przekraczaei
przeszkod terenowych

ST-04

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stowaniidéwnego — Wspolnego Stownika ZaméiwviePV

Grupa robét - KOD CPV 45200000-9 -Roboty budowlane w zakresie wznoszekaanpletnych
obiektéw budowlanych lub ich egci oraz roboty w zakresie ignierii sciekowej i wodnej

Klasa rob6t - KOD CPV 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane

Kategoria robét - KOD CPV 45221250-9 -Roboty podziemne inneanidotyczce tuneli, szybow i kolei
podziemnych
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1. WSTEP

1. 1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z przekraczaniem przeszkod terenowych sadharurocigéw. Szczegétowe informacje techniczne projektovgane
przekroczenia podano w Projekcie Wykonawczuadowa odwodnienia w ulicy Rudnej w Strzemieszycdt Wielkich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

1.3.1.Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy przekraczaniu przeszkdshtavych, zgodnie z
dokumentagj.

W ramach zadania nalewykon&:
- przeciski rurami ochronnymi dla przeprowadzerdadizacji deszczowej grawitacyjnej,

- przewiert sterowany — roboty wykonywane z poziagruntu za pomagwiertnicy

1.3.2.Wyszczegolnienie i opis prac towarzysych i robét tymczasowych

Do wykonania robét budowlanych podstawowych n¢elrie 8 nastpujace roboty tymczasowe:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze,

- wykonanie wszystkich niegbdnych tymczasowych zabezpiegze

- wykonanie wszystkich rob6t tymczasowych nightych do usugtia kolizji z istniegcym uzbrojeniem

oraz prace towarzysee:

- geodezyjne wytyczanie,

- wytyczenie urzdzer podziemnych,

- wydobycie, zatadunek i wyw6z urobku (gruntu z Kermoboczych, z rur przeciskowych) na czasowy liaysodktad,
- zapewnienie energii do uruchomieniaaglzei (agregat prdotworczy, zasilanie tymczasowe z linii energetgggn
- taczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur,

- przycinanie, ukosowanie i kalibrowaniefloc@w rur do spawania,

- zaizolowanie miejsc spawanych i uszkatze

- przeciganie rur przewodowych w rurze ochronnej,

- monta ptéz i manszet,
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- przeprowadzenie wszystkich niedmych bada,

- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzesrientu do stanu pierwotnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i ST-00 ,Wymagania
ogolne” Na potrzeby niniejszej specyfikacji zastwane poniej okreilenia naley rozumie w nasgpujacy sposob:

- przecisk — roboty wykonywane z poziomu rugggci od komory startowej do do komory odbiorczej
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojrkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycpgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu p&oéq pod drog objetych niniejsz ST i wykazanymi w projekcie
wykonawczym, &

—  rury stalowe przeciskowe lub przewiertowe DRB(813 x 11.0 mm) o diugci L=15.0m

- manszety z tworzyw sztucznych dostosowanesdozelnienia przestrzeni pamzy rum przewodow i przewiertovy,
DN800/DN600

- plozy dystansowe z tworzyw sztucznych dost@se do ruroaigu przewodowego i rury przewiertowej,

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprt do wykonania przewiertow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przewiertu lub przecisku powinieykaza sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

urzdzenie do wykonywania przewiertdw sterowanych,

- uradzenie do wykonywania przeciskéw,

zespot agregatow zapewni@j zasilanie energetyczne,

— zuraw samochodowy

- koparka
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Do transportu mma wy¢ takichsrodkéw transportu, jak:
— samochdd skrzyniowy,
-  przyczepa dirycowa,

—  przyczepa skrzyniowa,
— samochod dostawczy,

— samochéd wywrotka,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@Q0®,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.1.1. Wykonanie przecisku rurami ochronnymi

Wykonawca uwzgidni przy realizacji warunki wynikage z uzgodnie W szczegolnéci wykonawca uwzgidni
wymogi wiaciciela lub zarzdcy drég w sprawie przekroczenia drég matpdzecisku i powiadomi go o terminie
przeprowadzenia prac. Ponadto wykonawca uzgodsiGipprowadzenia rob6t z whcielami i wytkownikami urzdzei
podziemnych i nadziemnych znajdeych s¢ w pasie drogowym ( w pasie roboczym budowy) lujego poblizu. Przed
wykonaniem przdgia naley przygotowa stanowisko robocze — wykofiamocnione komory robocze: startpirodbiorcz,.
Nastpnie wykon& wykop na gtbokas¢ dostosowazm do zag¢bienia przewodu i posadowienia rury ochronnej. Romory
montaowej naley utwardzé ptytamizelbetowymi, a nagpnie zmontowator i sciang oporove. Urzadzenie przeciskowe
opusci¢ na dno wykopu i zmontowado pracy. Na powierzchni terenu ustéWwydrauliczny agregat nagowy. Podiczy¢
przewody. Do komory opigi¢ rure przeciskow. Rure zamontowa w urzadzeniu. Wykona stopniowo przecisk. Rury
zespawywa, a miejsca spawane zaizolaiv®o wykonaniu przecisku udzenie zdemontowaDo komory startowej ogai¢
rury przewodowe oraz ptozjizgowe, ktére naley zamocowad na rue przewodow w odstpie co ok. 1.5m. Po wprowadzeniu
rury przewodowej na ptozach do rury przeciskowajery uszczelnt koncowki rury przeciskowej manszetami z tworzywa
sztucznego. Po wykonaniu rob6t przeciskowych, kgmozebré, wykopy zasypéz zagszczeniem gruntu, a teren przywroci
do stanu pierwotnego. W przypadku veysenia wod gruntowych natg wykona odwodnienie wykopow. Wykonawca w cenie
jednostkowej rob6t uwzetini wszelkie prace towarzygze i tymczasowe niezbine do wykonania robét, wyszczegélnione w
pkt. 1.3.2. niniejszej specyfikacji.

5.1.2. Wykonanie przewiertu sterowanego z powierzchni grun

W pierwszym etapie natg wykona przewiert (tzw. odwiert piloteowy), ktéry przeprowadzonyelzie po uprzednio
wytyczonej trasie, z mdiwo$cia dokonania jej korekt w trakcie odwiertu. Wiercersgpoczyna giod wykopu startowego
poprzez zagbienie w grunt gtowicy wiertniczej pilotagej, ktéra umaliwia zmiarg kierunku wykonywania przewiertu.
Podczas wiercenia powstaty urobek transportowanyyd@pu startowego natg odtozy¢ w wyznaczone miejsce. Po
wykonaniu odwiertu pilotzowego nalgy dokona rozwiercenia wydfzonego kanatu do wymaganggdnicy. W miejsce
glowicy pilotujacej naley zamontowé odpowiedni, gtowice rozwiercajca i wciagajac ja po uprzednio wytyczonej trasie
rozszerzy odwiert pilotaowy. Bezpdrednio za glowig rozwiercajca nalezy doczept odpowiedmi rure, ktéra zostanie
przecignieta przez wykonany przewiert i umieszczona w wyzoagm miejscuWykonawca mee zastosowadowolrg
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technile budowy rurocigéw podziemnych bez wykonywania otwartych wykopéwolwych w technologii ze sterowaniem.
Zastosowana technika musi zagwarantbwgkonanie przewodu grawitacyjnego , zgodnie z noPN-EN 12889 oraz
spetnienie parametréw projektowych (liniosiprzedne posadowienia, spadek dna). . Wykonawca w ¢edimstkowej robot
uwzgkdni wszelkie prace towarzygze i tymczasowe niezbine do wykonania rob6t, wyszczegolnione w pkt.21.Biniejszej
specyfikaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

Kontrolg i badanie przewoddw kanalizacyjnych po zainstalowavykon& zgodnie z normPN-EN 12889. W czasie
wykonywania rob6t Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania w zakresie ich §ekiowyniki dostarczy
Inzynierowi do akceptacji.

Badaniu podlegaj

- parametry komory startowej (montavej) oraz docelowej (rewizyjnej)

- utozenie rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego)

- rzedna i spadek rury przewodowej (przewodu kanalizaeyp)

- szczelnéc rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego)

- rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej)

- polaczenia rur — jaké& spawodw i izolacja rury przeciskowej (ochronnej)

- zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej @uigj)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest m (metr) wykonanego przecisku (przewiertu).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania kontrolne wg pkt.6.1. daty wynpkizytywne.

Odbioru robét ruroeigu przewodowego natg przeprowadzi w oparciu o normy - PN-EN 12889 ,Bezwykopptwdowa i
badanie przewodéw kanalizacyjnych” PN-EN 16102(Budowa i badania przewodoéw kanalizacyjnych”, kzéao instrukcje
i zalecenia producenta rur dotyce préb i odbioréw.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

Zgodnie z Dokumentagjnalezy wykona zakres robot wymieniony w pkt. 1.3. niniejszej Ffatng¢ nalery przyjmowa
zgodnie z obmiarem i ocefakasci robét, w oparciu o wyniki pomiaréw.

9.2. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowyclprac towarzyszcych

Wszystkie prace towarzysze i roboty tymczasowe wyszczegoélnione i opisamkivl.3.2. niniejszej specyfikacjita
uwzglkednione w cenach jednostkowych za wykonanie robdbldanych podstawowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstaw do wykonania robdtasnastpujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowejimgp oraz inne dokumenty
i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowej

Podstaw do wykonania robdtasnastpujace elementy dokumentacji projektowe;j:
- Przedmiar Robét

- Projekt Budowlano-Wykonawczy

- Informacja dotycaca bezpieczestwa i ochrony zdrowia

10.2. Normy

1. PN-EN 12889 Bezwykopow, budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych

2. PN-EN 1115-1:2002  Systemy przewodow rurdwge¢worzyw sztucznych do kanalizacji deszczowej i
sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazasyconejywicy poliestrowej
wzmocnione widknem szklanym (GRP)¢& 1: Wymagania ogodlne

3. PN-EN 1115-5:2002  Systemy przewodow rurdwgeworzyw sztucznych do kanalizacji deszczowej i
sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazaasyconetywicy poliestrowej
wzmocnione wiéknem szklanym (GRP)¢&&5: Przydatné do stosowania w
pofaczeniach

4. PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodamakzacyjnych

5. PN-EN 12336:2005 Maszyny daiknia tuneli. Maszyny do arenia tarcz, maszyny do przeciskania,
wiertniceslimakowe, uradzenia do ukladania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczastwa.
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