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454. ZAGOSPODAROWANIE TERENU

454-2 ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z dostawa i montazem elementéw malej architektury i urzadzen sportowych w zwiazku z rozbudowa
sitowni plenerowej oraz wykonaniem schodéw zewnetrznych wraz z pochylnig przy ul. Sienkiewicza w Dabrowie
Gorniczej.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45000000-7 Roboty budowlane
45112700-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

Roboty w zakresie ksztaltowania terendw

45112720-8 sportowych i rekreacyjnych

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamdéwienia i zawarcia
umowy na wykonanie elementdw architektonicznych zawartych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy szczegdélowa specyfikacja techniczna, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonie elementéw architektonicznych, do ktérych realizacji zostaty uzyte materiaty i wyroby odpowiadajace
wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

Zakres powyzszych rob6t obejmuje:

- dostawe 1 montaz elementdw matej architektury oraz urzadzen do ¢wiczen.

1.5. Wymagania ogélne dotyczace robét

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i skladowania podano w OST ,,Wymagania ogélne,,
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosci z dokumentacja projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera kontraktu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialdéw do wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robot

Urzadzenia sportowe

Wszystkie urzadzenia sitowni zewngtrznej wykonane z elementéw ocynkowanych ogniowo:

- Narty biegéwki / rower - wymiary: 2490 1104 x 2000 mm

- Twister / twister siedzacy z masazerem — wymiary: 1891 x 590 x 2000 mm

Urzadzenie zgodne z normg PN-EN16630:2015-06.

Urzadzenia powinny posiada¢ certyfikat wydany przez jednostke certyfikujaca majaca akredytacje Polskiego Centrum
Akredytacji.

Montaz urzadzen sitowni zewnetrznej zgodnie z zaleceniami producenta.
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Lawki
Przeniesienie istniejacej tawki.

Stolik do gry w szachy

Zestaw stolik do gry w szachy z siedziskami wykonany z betonu B30 zbrojonego drutem fi 8. Blat szlifowany i
zaimpregnowany lakierem, obrzeza i narozniki zabezpieczone aluminiowym profilem o zaokraglonych krawedziach,
siedziska wykonane z listew z tworzywa sztucznego.

Wymiary:

- stolik: 85 x 85 x 76 cm,

- wymiary siedzisk: 40 x 36 x 42 cm,

- wymiar catkowity: 180 x 180 cm.

Porecze przy pochylni
Porecze przy pochylni stalowe o wysokosci 75 1 95cm.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogélne” w punkcie 3.2.

Roboty zwigzane z dostawg i montazem elementdéw architektonicznych moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie
przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

Uzywany sprzet powinien mie¢ wszelkie aktualnie wymagane dokumenty, dopuszczajace go do stosowania,
potwierdzone przez dozér techniczny.

Stosowany sprzet powinien by¢ utrzymany w ciaglej sprawno$ci technicznej, winien by¢ nalezycie konserwowany
a okresowe przeglady wykonane systematycznie i zgodnie z przepisami, winny by¢ potwierdzone odpowiednimi
dokumentami.

Sprzet powinien by¢ zawsze zabezpieczony przed uzyciem go przez osoby niepowotane, nieodpowiednie czy
nieprzygotowane do jego uzycia.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” w punkcie 3.3.

4.2. Transport materialow

Transport materialdéw powinien odbywaé si¢ w sposdb zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy,
uszkodzeniem i zniszczeniem.

Transport elementéw matej architektury moze odbywaé si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materialow

Materiaty powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i zniszczeniem okre§lony przez
producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom w jezyku polskim.

Przechowywanie elementdw powinno zapewniaé stala gotowo$¢ uzycia ich do montazu. Materialty powinny by¢
przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknigtych lub magazynach poélotwartych z bocznymi ostonami
przeciwdeszczowymi. Powinny by¢ one odizolowane od materiatéw i substancji dziatajacych szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
Montaz elementéw zagospodarowania terenu nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja obstugi dotaczonej do kazdego
elementu zagospodarowania.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty zwigzane z montazem elementéw architektonicznych nalezy rozpocza¢ po zakonczeniu robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni i terenéw zielonych.

5.3. Montaz elementow malej architektury

Montazu elementéw matej architektury nalezy dokona¢ zgodnie z rysunkami technicznymi, wiedzg i do§wiadczeniem
wykonawcy i instrukcjami montazu producenta.

Elementy mocowane poprzez zamocowanie konstrukcji za pomoca kotew do podtoza betonowego: wiercenie otworéw
1 dokrgcanie kotew nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta zastosowanych kotew.

- Wszystkie elementy mocujgce dostarczone beda przez producenta.

- Wszelkie elementy dostarczone bedg na plac budowy w formie wykonczonych zestawéw gotowych.

- Wymiary poszczegdlnych elementéw zgodne z rysunkami rzutéw i przekrojow.

- Spos6b wykonczenia - do akceptacji Architekta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Badanie zastosowanych materiatéw nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zataczonych zaswiadczeh o jakosci,
wystawionych przez producenta oraz zaswiadczen wykonawcy z kontroli jakosci elementéw stwierdzajacych zgodno$é
uzytych materiatdw z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent przeprowadzil badania
jako$ci materialéw we wlasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zalaczone do dokumentacji odbiorcze;j.
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan materiatéw powinna by¢ zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegdlnych
materiatow.
Kontrola rob6t obejmuje:

— sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materiaty sa zgodne z dokumentacja techniczng

— stwierdzenie wlasciwej jako$ci materiatu na podstawie atestu producenta,

— sprawdzenie zgodno$ci sposobu magazynowania z zaleceniami producenta materiatu,

— sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania.

6.3. Badania gotowych elementéw powinno obejmowaé co najmniej sprawdzenie:

— wymiaréw — ta§mg stalowg z doktadno$cig do 1 mm, suwmiarka, szczelinomierzem,

— wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczelinomierzem,

— zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo, przez pomiar grubosci powloki i jej szczelnosci, Powtoki nie
powinny wykazywa¢ pecherzy, odpryskéw, tuszczenia lub peknigé,

— rodzajéw, liczby i wielkosci okué¢ oraz ich zamocowanie — na zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng oraz ich
zamocowania i dzialania przez ogledziny,

— polaczen konstrukcyjnych — na zgodno$¢ z niniejsza specyfikacja, wymaganiami norm panstwowych lub
$wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Wymienione badania nalezy przeprowadzaé przy
odbiorze kazdej partii elementow.

Wyniki badah materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy.

6.4. Badanie jakosSci wbudowania powinno obejmowaé:

— stan i wyglad elementéw pod wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania,

— rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposdb osadzenia elementéw,

— stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodno$¢ z dokumentacja techniczna.
Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokét.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior elementéw stalowych przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nast¢pujace cechy:
—  zgodno$¢ wykonania elementéw i ich sktadowych z dokumentacja techniczna,
—  wymiary gotowego elementu i jego ksztalt,
—  prawidlowo$¢ wykonania potaczen (przekroje, dtugo$¢ i rozmieszczenie spawdw, $rub), srednice otwordw,
—  dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i plaszczyznach,
—  rodzaj zastosowanych materiatow,
—  zabezpieczenie wyrobow przed korozjg.

8.2. Odbior elementéw po wbudowaniu i wykonczeniu

Przy odbiorze elementéw powinny by¢ sprawdzone:
—  prawidlowo$¢ osadzenia elementu,
—  zgodno$¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
Podstawg rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowi warto$¢ tych robdt obliczona
na podstawie ustalonej w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

PN-61/B-10245 ,,Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze”.

PN-EN ISO 15481:2002 Wkrety wiercace samogwintujace z tbem walcowym wypuklym z wglebieniem krzyzowym
PN-73/H-92903 Stopy cynku. Blachy i taSmy

PN-88/H-01105 Stal. P6twyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogélne zasady ochrony

PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie podtozy stalowych przed nakladaniem farb i podobnych produktéw. Metody
przygotowania powierzchni. Czg$¢ 1: Zasady ogdlne.

PN-EN 913:1999 Sprze¢t gimnastyczny - Ogélne wymagania bezpieczenstwa i metody badan

Instrukcje producentow.

PN-EN16630:2015-06 Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na stale — wymagania bezpieczenstwa
i metody badan



