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451. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

451-1 _ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa ogélne wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t rozbiérkowych w zwigzku z projektowang modernizacjg boiska do siatkdwki plazowej oraz montazem urzadzen
do ¢wiczen na terenie OSP Kuzniczka Nowa w Dabrowie Goérnicze;j.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidérki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia.
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamdéwienia i zawarcia
umowy na wykonanie robdt zawartych w pkt 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Okredlenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegOlowej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbidrka istniejacych obrzezy betonowych
oraz demontazem istniejacych tawek.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiérka beda wykonywane recznie.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materialéw z rozbiérek musi odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich $rodkéw
ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiérkowych.

Gruz bedzie wywozony w miar¢ postgpowania robdt rozbidrkowych. Gruz bedzie tadowany do konteneréw
znajdujacych si¢ na terenie budowy lub na samochody ci¢zarowe dojezdzajace do obiektu i wywozony na
autoryzowane wysypiska. Wybor §rodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych
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pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie, wymiardéw ladunku i innych parametréw technicznych. Wykonawca bgdzie usuwal na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami przepisow i norm, Specyfikacja oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Na budowie powinna znajdowac si¢ w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonéw alarmowych.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywac recznie w sposob okreslony przez Inspektora nadzoru.

Materiat uzyskany z rozbiérki zaladowa¢ na samochody samowyladowcze i odwiezé na miejsce skladowania,
przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsi¢biorstwom.

Teren po zakonczeniu robdt rozbiérkowych powinien zosta¢ starannie uporzagdkowany.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji rozbidrek, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje ibedzie utrzymywaé wszelkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenia, sygnaty, wszelkie inne S$rodki
niezbedne do ochrony robét, wygody okolicznej spoteczno$ci oraz innych oséb.

Roboty rozbiérkowe naleza do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym si¢ odbywaja nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé
tablicami ostrzegawczymi.

5.2. CzynnoSci przed rozpoczeciem prac

Przed rozpoczeciem robdt rozbiérkowych nalezy:

- przygotowac urzadzenia pomocnicze do skfadowania materialdw, przyrzadéw, narzedzi i odpadow,

- zaplanowac¢ kolejnos¢ wykonywania poszczegélnych czynnosci,

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski, ochronniki stuchu, itp.,
- przed rozpoczeciem rozbidrki nalezy zapoznaé si¢ z lokalizacja mediéw i w razie potrzeby odcigé ich doptyw,
w szczegdlnosci doptyw pradu elektrycznego.

- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

- miejsce prac ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP.

5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do rob6t rozbidrkowych, Generalny Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne zabezpieczenia
w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren rozbiérki nalezy ogrodzi¢ w sposob
uniemozliwiajacym przedostanie si¢ osob nieupowaznionych w obrgb prac rozbiérkowych i oznakowaé tablicami
ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczefnstwo débr i oséb.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, beda podejmowane w uzgodnieniu ze stuzbami
BHP, Architektem i Inwestorem.

5.4. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robdt rozbidérkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. 2003, Nr
47, poz. 401) - Rozdziat 18.

W trakcie wykonywania robdt rozbiérkowych nie wolno:

- rgcznie przemieszczacd i przewozi€ cigzary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

- prowadzi¢ rob6t rozbiérkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie deszczu, opadéw $niegu
oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac),

Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy:

- utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucaé¢ narzedzi stuzacych do rozbiérki ,

- konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej,

- w razie niemozno$ci unikni¢cia w czasie trwania rob6t wigkszych ilosci pytu, pracownikéw nalezy zaopatrzyé
w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zwilza¢ woda z wezy,

- w czasie trwania rob6t wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach.
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5.5. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

- bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

- 0 problemach prowadzenia rob6t nalezy niezwlocznie zawiadomi¢ przetozonego,

- w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé zrozumiala i dostrzegalng
sygnalizacj¢ ostrzegawczg i alarmowa,

- kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy pozostawi¢ w takim stanie,
w jakim nastapit wypadek.

5.6. Organizacja robot

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentacji projektowej, badz inne, o ile
zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji

Prace wykonywaé powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z pracownikéw wchodzacych w skiad
grupy nalezy $ciSle wyznaczy¢ czynnoSci i podaé kolejnos$¢ ich wykonania. Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP
obowiazujace przy robotach rozbiérkowych i wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizacji.
Roboty powinny by¢ prowadzone pod stalym nadzorem osoby do tego uprawnionej. Osoba ta powinna by¢ stale obecna
na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem rob6t rozbidrkowych jest zobowigzany do zapoznania czitonkéw brygady ze
sposobem bezpiecznego prowadzenia prac oraz sprawdzi¢ znajomo$¢ przepiséw BHP poszczegélnych czltonkéw
brygady. Nalezy kazdorazowo omdéwi¢ réwniez szczegbélowo przyjeta sygnalizacje. Z przeprowadzenia szkolenia
nalezy sporzadzi¢ protokét z wyszczeg6lnieniem przeszkolonych oséb. Protokdt musza podpisaé oprécz prowadzacego
szkolenie rdwniez przeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest rdwniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby posiadajg i uzywaja
sprawny sprzet ochrony osobistej.

Sktadowanie i usuwanie odpadéw

W czasie prowadzenia prac rozbidrkowych uzyskane materialy nalezy segregowac¢ i oddzielaé te, ktére moga by¢
wykorzystane jako surowce wtdrne, jak elementy metalowe i szkto.

Otrzymane w zwigzku z rozbidérka odpady nalezy w pierwszej kolejnosci podda¢ odzyskowi, a jezeli jest to niemozliwe
z przyczyn technologicznych, ekologicznych lub ekonomicznych nalezy je unieszkodliwi¢ oraz wywiez na wskazane
miejsce skladowania odpadéw. Miejsce tymczasowego skladowania badz usuwania odpadéw na terenie rozbidrki
powinno by¢ wygrodzone i oznakowane. Odpady nalezy usuwaé w sposdb ograniczajacy ich rozrzut oraz pylenie.
Palenie drewna na miejscu rozbidrki, jako sposob jego utylizacji, jest niedopuszczalne.

Wywoéz gruzu nalezy prowadzi¢ na biezaco w miar¢ postgpu rob6t rozbiérkowych. Gruz i odpady z terenu rozbidrki
nalezy wywozi¢ samochodami samowytadowczymi lub w kontenerach, jezeli byly one w nich gromadzone w trakcie
prac rozbiérkowych, na autoryzowane wysypiska.

5.7. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

— Po zakonczeniu robét rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ cala stref¢ objeta robotami oraz tereny
okoliczne.

— Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkéw, na ktérych osiadl pyt wytworzony
w trakcie robét rozbiérkowych.

— Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na okolicznych terenach.

— Z tego tytulu, Wykonawca ma obowiazek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny koszt wszystkich szkod
znanych w momencie odbioru robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z wymogami ogdlnymi ST oraz Dokumentacja projektowa.
Kontrola jako$ci rob6t podlega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania rob6t rozbidérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t okresla ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami umowy. Ilo$¢ robdt oblicza si¢ wedtug
sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglgdnieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji
i projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru robét rozbiérkowych sa:

— dla robét rozbidrkowych - [mb] demontowanego obrzeza betonowego oraz [szt] demontowanej tawki,
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— dla wywozu gruzu - [t] oraz [m3].

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
Podstaweg rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi warto$¢ tych rob6t obliczona na
podstawie ustalonej w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa
1 higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U.
Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).



