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OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Ulica Gruszezyhskiego zlokalizowana jest w Dabrowie Gérniczej dzielnicy Strzemieszyce Wielkie, fest
drogq zaliczong do kategorii drog publicznyeh kategorii gminnej. Posiada jednq fezdnie o dwoch
pasach ruchu w przeciwnych kierunkach, o nawierzchni utwardzonej szerokosci ok 6m i gruntowe
pobocza. Ruch pmeszy odbywa sie jezdniq. Natgzenie ruchu pieszego i kolowego okresla sig jako
bardzo male. Droga obstuguje zlokalizowane przy nief nieruchomosci. Wow drogq nie fest prowadzony

ruch pojazdow komunikac)i zhiorowe)

OPIS PROJEKTOWANES ORGANIZACTH RUCHU

Zaprojekiowana  organizacia ruchu przewidufe osnakowanie | zabezpieczenie robdt zwigzanveh
z budowg kanalizacji deszezowej wo trzech etapach. Istiejgea sied  kanalizacii deszezowe;
zlokalizowana jest w rejonie osi jezdni. W I etapie przewiduje si¢ wykonanie rohdt zwiqzanych z
wigczeniem do istniejgeej sieci kanalizucii deszczowe] w poboczu i polowie jezdni ( rvs. nr 2). Po
wykonaniu tych robot nalezy wykonad roboty w bocznym odeinku ul. Gruszezvhskiego (rvs. nr 3).
Zaprojektowana organizacia ruchu w tym etapie przewiduje rowniez wykonanie robor zwigzanveh z
wykonaniem nawierzchni jezdni z kostld betonowej. W irzecim etapie prrewidziano odiworzenie
nawierzchni jezdni na calej szerokosci jezdni ulicy Gruszezwiskiego po 10 metrow w obie stropy od

brzegu wykopu technologicznego,
Miejsce robirt dla etapu I nalezy zabezpieczyé i oznakowad w nastepujacy sposob:

* od strony najazdu pojazdow - tablica kierujqeq ciqgly U-3d ( w przypadie ograniczonef
widnczrosed z lampami ostrzegawezymi),

»  wzdluz jezdni tablicami erujgeymi — U-21 (dwusironnymi)

s w poprzek fezdni zaporami drogowymi pojedviezymi szerokimi U-206

* W paprzek poboczy zaporami drogowymi podworymi U-20c z rablicami o tresci , Preejicie
drugq sirong ulicy ",

* zasiosowac oznakowanie ostrzegaweze typu A-12 bic zwezenie jezdni prawo/lewostronne i A-
14 roboty na drodze i A-30 inne mebezpieczerisiwo = tablicami o tresel , piesi” kiore nalezy
umiescic na jednvm stuplu w odleglosci 50 metréw przed micjscem robor,

*  zasiosowad oznakowanie zakazu wpu B-23 zakaz wyprzedzania i B=33 ograniczente predkosc

{30km/kf, kivre nalezy umiescié w odleglosci 30 metriow przed migjscem roboi,




zastosowad oznakowanie zakazu ypu B-34 kowmice ogramiczenia predkosci [30kmihy Riore
nalezy winiedeid bezpofrednio za migiscem robot,
Robory prowgdzi¢ w sposob porwalajqey na zachowame prrejazdu pojazdow pasem rucha o

minimalnef szerokosci 2,.23m.

Miejsee robot dla eiqpu I nalety zabezpieczvé | oznakowad w nasigpujqey sposoh:

Prze wiezdzie na boczny odeinek drogi ustawic zapore drogowg pojedvicsg szerokg U-200 na
Etorej wmiescid lablice o iredel wie dotvezy dojazdn do budowy | omieszhavicdw  ul

Gruszezyviskiego 2la (..)

Migjsce robat dia etapne HT nalezy zabezpicezyve § nznakowad jok w etapie 1§ I w nastepagaey sposab:

end stvony mapazde pojazdow - tablicg kerggeq ciqelq U-3d ( w praypadia ograniczone)
widocznosct g lampami ostreegawezymi),

wadlluz jezdni lahlicami Eerujgeyni — U-2T (dwustroanvmi}

w paprzek fezdni zaporami drogowymi pojedynczymi szeroldmi U-205

w poprzek pohoczy zaporami drogowymi podwojnpme U-20c 2 tablicami o tresci | Preoejscie
druga strong wlicv”,

zastosowad vznokowanie ostraepaweze fypn A-12 ble swezenie jezdni prowe/Tewosironmne | A-
14 roboty pa drodze | A-300inne miehezpieczensiwo z fablicami o (resel |, plesi” krdre palezy
umiescic nu jednym slupku w adlegloser 30 metriow preed migjscem robar,

zastosowad oznakowame zakamu typu B-23 zakaz wyprzedzania i B-33 egraniczenie prediosed
[30kmih], ktdre nalezy umiescid w odlegloscl 30 merrdw przed migiscem robar,

zasiosowal oznakowanie zakazu typu B-34 komiec ograniczenia prediosei [30kmih] kidee
nalezy umiescic hezposrednin za miejscem robed,

Rohoty prowadzic w sposob pozwalajqey na zachowarie przejazdu pojazdéw pasem ruchu o

minimalney szerokosei 2, 25m.

FPROJEKT OPRACOWANO NA POSTAWIE:

35|

Ustawa z dnia 20 czerwea 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tf. Dz Uz 2017 poz. 128).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastrukiury z dnig 3 Hpea 2003 v w sprawie szezegolowych
warunkow fechnicznyveh dla znakdw 1 sygnalow drogowyeh oraz wrzgqozen bezpieczeistwa
richu drogowego { warunkow ich unmieszezania na drogach (Dz. U 2003r. Nr 220, poz. 2181

z pozn, zm.) wraz zalgeznibami nr: |- 4.




3. Rozporzqdzenie Minisira Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w spawie szezesdlowyeh
warunkow zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem
(Dz. Uz 2003r. Nr 177, poz. 1729 z pozn. zm. ).

4. Wizpw terenie

UWAGI DODATKOWE

Przed wykonaniem robdt w etapach i Il nalezy poinformowad mieszkancow bocznego odcinka drogi
ul. Gruszezyhiskiego o terminie ich wykonania { mozliwych utrudnieniach w ruchu kolowym. Roboty
prowadzic w sposob pozwalajgey na dojuzd do posesji. Kierownik robdt zobowiqzany jest do
zabezpieczenia | prowadzenia robdt zgodnie ze sziuky budowlang i przepisami BHP., Wykonawen
zobowiqzany jest do prowadzenia robot zgodnie z zuprojekiowang organizaciq ruchu oraz do
posiadania projekin organizacyi ruchy drogowego podezas prowadzonveh robdt. W przypadiu
zniszczenia lub  kradziezy oznakowania  Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego ich
uzupeinienia. Oznakowanie nalezy utrsymywad w nalesytef czystosci przez caly okres trwania prac. Po
zakonczenin robdt naleiy proywrocic istnigjgeq organizacie ruchu i zglosi¢ zarzadey drogi odbicr

pasa drogowego.

Termin wprowadzenia tymezasowef organizaci ruchu - bezposrednio przed rozpoczeciem robot.
Termin przywrdcenia poprzedniej stalej organizacji ruchu - niezwlocznie po zakonezeniu robot.
- : : .:-: HTY j,"/ - 'K} _.-"_f &:ﬁ
Wykaname robdt plamge sig w terminie ... L7 AW JATG0,
i
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